
EN - Instructions and warnings for installation and use

IT - Istruzioni ed avvertenze per l’installazione e l’uso

FR - Instructions et avertissements pour l’installation et l’utilisation

ES - Instrucciones y advertencias para la instalación y el uso

DE - Installierungs-und Gebrauchsanleitungen und Hinweise

PL -�(MRSQTJBID�H�NRSQYDŤDMH@�CN�HMRS@K@BIH�H�TŤXSJNV@MH@

NL - Aanwijzingen en aanbevelingen voor installatie en gebruik

Control unit

MC424

Nice



F
R
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FRANÇAIS

Recommandations pour la sécurité

s�$77(17,21}��t�&H�JXLGH�FRQWLHQW�GHV�LQVWUXFWLRQV�HW�GHV�UHFRPPDQ-
dations importantes pour la sécurité des personnes. Une installation 

erronée peut causer de graves blessures. Avant de procéder à l’installation, il 

faut lire attentivement toutes les parties du guide. En cas de doutes, suspendre 

l’installation et demander des éclaircissements au Service Assistance Nice.

s�$77(17,21}��t�,QVWUXFWLRQV�LPSRUWDQWHV}��FRQVHUYHU�DYHF�VRLQ�FH�
JXLGH�SRXU�IDFLOLWHU�OHV�ÆYHQWXHOOHV�LQWHUYHQWLRQV�IXWXUHV�GH�PDLQWH-
nance ou de mise au rebut du produit.

$YHUWLVVHPHQWV�SRXU�OpLQVWDOODWLRQ
q� U@MS�CD�BNLLDMBDQ�K�HMRS@KK@SHNM��UġQHjDQ�RH�KD�OQġRDMS�OQNCTHS�DRS�@C@OSġ�
@T�SXOD�C�TSHKHR@SHNM�CġRHQġD��UNHQ�O@Q@FQ@OGD����gŰ+HLHSDR�C�TSHKHR@SHNMŰu�DS�
BG@OHSQD�gŰ"@Q@BSġQHRSHPTDR�SDBGMHPTDR�CT�OQNCTHSŰu��2�HK�M�DRS�O@R�@C@OSġ��
NE PAS procéder à l’installation.

• Au cours de l’installation, manipuler le produit avec précaution en évitant les 

écrasements, les chocs, les chutes ou le contact avec des liquides de n’im-

porte quelle nature. Ne pas mettre le produit à proximité de fortes sources 

CD�BG@KDTQ�MH� K�DWONRDQ�Đ�CDR�k@LLDR�UHUDR�3NTSDR�BDR�@BSHNMR�ODTUDMS�
K�DMCNLL@FDQ�DS�B@TRDQ�CDR�OQNAKĠLDR�CD�ENMBSHNMMDLDMS�NT�CDR�RHST@-

tions de danger. Si cela se produit, suspendre immédiatement l’installation et 

R�@CQDRRDQ�@T�RDQUHBD�@OQĠR�UDMSD�-HBD
q�-D�O@R�DEEDBSTDQ�CD�LNCHjB@SHNMR�RTQ�TMD�O@QSHD�PTDKBNMPTD�CT�OQNCTHS�
+DR�NOġQ@SHNMR�MNM�@TSNQHRġDR�MD�ODTUDMS�PTD�OQNUNPTDQ�CDR�OQNAKĠLDR�CD�
fonctionnement. Le constructeur décline toute responsabilité pour les dom-

L@FDR�CġQHU@MS�CD�LNCHjB@SHNMR�@QAHSQ@HQDR�@T�OQNCTHS
• Le produit n’est pas destiné à être utilisé par des personnes (enfants com-

OQHR��@TW�B@O@BHSġR�OGXRHPTDR��RDMRNQHDKKDR�NT�LDMS@KDR�QġCTHSDR��NT�L@M-

quant d’expérience ou de connaissances, à moins que celles-ci aient pu 

AġMġjBHDQ��O@Q�K�HMSDQLġCH@HQD�C�TMD�ODQRNMMD�QDRONMR@AKD�CD�KDTQ�RġBTQHSġ��
d’une surveillance ou d’instructions sur l’utilisation du produit.

• Ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande de l’auto-

matisme. Conserver les émetteurs hors de portée des enfants.

• Les enfants doivent être surveillés pour s’assurer qu’ils ne jouent pas avec 

l’appareil.

• Prévoir, sur la ligne d’alimentation de l’installation, un dispositif de déconne-

xion avec une distance d’ouverture des contacts permettant la déconnexion 

BNLOKĠSD�C@MR�KDR�BNMCHSHNMR�OQDRBQHSDR�O@Q�K@�B@SġFNQHD�CD�RTQSDMRHNM�(((
• La logique de commande doit être connectée à une ligne d’alimentation élec-

trique avec mise à la terre.

• Les matériaux de l’emballage du produit doivent être mis au rebut dans le 

plein respect des normes locales en vigueur.

RECOMMANDATIONS ET PRÉCAUTIONS
GÉNÉRALES

La logique de commande MC424 est destinée à la commande d’opérateurs 

ġKDBSQNLġB@MHPTDR�6HMFN�Đ����5��ONTQ�K�@TSNL@SHR@SHNM�CD�ONQSDR�NT�ONQS@HKR�
battants. $77(17,21}����7RXWH�DXWUH�XWLOLVDWLRQ�TXH�FHOOH�GÆFULWH�HW�GDQV�
GHV�FRQGLWLRQV�DPELDQWHV�GLIIÆUHQWHV�GH�FHOOHV�LQGLTXÆHV�GDQV�FH�JXLGH�
GRLW�ÇWUH�FRQVLGÆUÆH�FRPPH�LPSURSUH�HW�LQWHUGLWH}�
+@� KNFHPTD�CD�BNLL@MCD�,"����CHRONRD�C�TM�RXRSĠLD�PTH�UġQHjD� K�DEENQS�
CDR�LNSDTQR�PTH� KTH�RNMS�BNMMDBSġR��@LOĠQDLġSQHPTD�Ű��BD�RXRSĠLD�ODQLDS�
CD�CġSDBSDQ�@TSNL@SHPTDLDMS�KDR�jMR�CD�BNTQRD��CD�LġLNQHRDQ�KD�SDLOR�CD�
travail de chaque moteur et de reconnaître les éventuels obstacles au cours 

d’une manœuvre normale. Cette caractéristique facilite l’installation vu qu’il  n’y 

a besoin d’aucun réglage des temps de travail et de décalage des vantaux.

La logique de commande est préprogrammée sur les fonctions normalement 

CDL@MCġDRŰ��ġUDMSTDKKDLDMS��Đ�SQ@UDQR�TMD�RHLOKD�OQNBġCTQD��NM�ODTS�BGNHRHQ�
CDR�ENMBSHNMR�OKTR�ROġBHjPTDR��UNHQ�BG@OHSQD���
La logique de commande est prévue pour être alimentées par des batteries 

S@LONM�/2����BNLLD�@KHLDMS@SHNM�CD�RDBNTQR��DM�B@R�CD�BNTOTQD�CD�K@�SDM-

RHNM�CD�RDBSDTQ��ONTQ�SNTS�CġS@HK�UNHQ�BG@OHSQD����Ű��DKKD�DRS�OQġUTD�ġF@KDLDMS�
ONTQ�ĢSQD�BNMMDBSġD�@T�RXRSĠLD�C�@KHLDMS@SHNM�Đ�ġMDQFHD�RNK@HQD�gŰ2NKDLXNŰu�
�ONTQ�SNTS�CġS@HK�UNHQ�BG@OHSQD����

DESCRIPTION DU PRODUIT�

Pour préciser certains termes et certains aspects d’une installation d’automa-

tisation de portes ou portails à 2 battants, se référer à l’installation typique 

illustrée ƄJ���.

/ÆJHQGH�ƄJ���}�
1.��.OġQ@SDTQ�ġKDBSQNLġB@MHPTD�6HMFN�Đ����5
2.��.OġQ@SDTQ�ġKDBSQNLġB@MHPTD�6HMFN�Đ����5

INSTALLATION2
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2 – Français

3.  Clignotant Lucy24

4.  Sélecteur à clé

5. �/@HQD�CD�OGNSNBDKKTKDR�gŰ/'.3.Űu
6.��/@HQD�CD�OGNSNBDKKTKDR�gŰ/'.3.�Űu
7. �/@HQD�CD�OGNSNBDKKTKDR�gŰ/'.3.�Űu
8.  Logique de commande

$M�O@QSHBTKHDQ�MNTR�Q@OODKNMR�PTDŰ�
• Pour les caractéristiques et la connexion des photocellules se référer aux 

HMRSQTBSHNMR�ROġBHjPTDR�CT�OQNCTHS
q�+�HMSDQUDMSHNM�CD�K@�O@HQD�CD�OGNSNBDKKTKDR�gŰ/'.3.Űu�DM�NTUDQSTQD�M�@�O@R�

d’effet tandis qu’elle provoque une inversion durant la fermeture.

q�+�HMSDQUDMSHNM�CD�K@�O@HQD�CD�OGNSNBDKKTKDR�gŰ/'.3.�Űu�AKNPTD�K@�L@M�TUQD�
aussi bien en ouverture qu’en fermeture.

q�+�HMSDQUDMSHNM�CD�K@�O@HQD�CD�OGNSNBDKKTKDR�gŰ/'.3.�Űu��BNMMDBSġD�Đ�K�DMSQġD�
 47�NOONQSTMġLDMS�OQNFQ@LLġD��DM�EDQLDSTQD�M�@�O@R�C�DEEDS�S@MCHR�PT�DKKD�
provoque une inversion durant l’ouverture.

/NTQ�UġQHjDQ�KDR�O@QSHDR�CD�K@�KNFHPTD�CD�BNLL@MCD��UNHQ�ƄJ���.

/ÆJHQGH�ƄJ���}�
A. � "NMMDBSDTQ�@KHLDMS@SHNM����5
B.� � "NMMDBSDTQ�LNSDTQ�,�
C.� � "NMMDBSDTQ�ONTQ�A@SSDQHD�S@LONM�/2������RXRSĠLD�C�@KHLDMS@SHNM��

� Đ�ġMDQFHD�RNK@HQD�2NKDLXN��ONTQ�SNTS�CġS@HK�UNHQ�BG@OHSQD����
D.� � %TRHAKD�RDQUHBDR������L ��SXOD�%
E.� � 2ġKDBSDTQ�QDS@QC�NTUDQSTQD�LNSDTQ�,��NT�,�
F.  Borne moteur M2

G.  Borne sortie clignotant

H.� � !NQMD�RNQSHD�2" ��UNX@MS�ONQS@HK�NTUDQS��NT�RDQQTQD�ġKDBSQHPTD
I.� � !NQMDR����5BB�ONTQ�RDQUHBDR�DS�OGNSNSDRS
L.  Bornes pour entrées 

L1…L5. Leds entrées et programmation

M.  Borne pour antenne radio

N. � "NMMDBSDTQ�gŰ2,Űu�ONTQ�QġBDOSDTQ�Q@CHN
O.� � "NMMDBSDTQ�ONTQ�OQNFQ@LL@SHNM�CH@FMNRSHB
P1, P2, P3.� 3NTBGDR�DS�KDCR�ONTQ�OQNFQ@LL@SHNM

2.1 - &RQWUÑOHV�DYDQW�OpLQVWDOODWLRQ
 U@MS�C�DEEDBSTDQ�K�HMRS@KK@SHNM��HK�DRS�MġBDRR@HQD�CD�UġQHjDQ�K�HMSġFQHSġ�CDR�BNLON-

R@MSR�CT�OQNCTHS��K�@CġPT@SHNM�CT�LNCĠKD�BGNHRH�DS�RNM�@C@OS@SHNM�@T�KHDT�OQġUT�
ONTQ�RNM�HMRS@KK@SHNMŰ�
q�5ġQHjDQ�PTD�SNTSDR�KDR�BNMCHSHNMR�C�@OOKHB@SHNM�QDMSQDMS�C@MR�KDR�gŰKHLHSDR�C�TSH-
KHR@SHNMŰu�DS�C@MR�KDR�gŰB@Q@BSġQHRSHPTDR�SDBGMHPTDRŰu�CT�OQNCTHS
q�5ġQHjDQ�PTD�K�DMUHQNMMDLDMS�BGNHRH�ONTQ� K�HMRS@KK@SHNM�DRS�BNLO@SHAKD�@UDB�
l’encombrement total du produit��ƄJ����.
q�5ġQHjDQ�PTD�K@�RTQE@BD�BGNHRHD�ONTQ�K�HMRS@KK@SHNM�CT�OQNCTHS�DRS�RNKHCD�DS�ODTS�
F@Q@MSHQ�TMD�jW@SHNM�RS@AKD
q�5ġQHjDQ�PTD�K@�YNMD�CD�jW@SHNM�M�DRS�O@R�RTIDSSD�Đ�HMNMC@SHNMŰ��OQġUNHQ�KD�LNM-

S@FD�CT�OQNCTHS�Đ�TMD�G@TSDTQ�RTEjR@MSD�O@Q�Q@OONQS�@T�RNK
q�5ġQHjDQ�PTD�K�DRO@BD�@TSNTQ�CT�OQNCTHS�ODQLDS�TMD�DWġBTSHNM�E@BHKD�DS�RŖQD�
des manœuvres manuelles.

q�5ġQHjDQ�K@�OQġRDMBD�CD�ATSġDR�LġB@MHPTDR�C@MR�K�HMRS@KK@SHNM�@TRRH�AHDM�DM�
%DQLDSTQD�PT�DM�.TUDQSTQD

������ /LPLWHV�GpXWLOLVDWLRQ�GX�SURGXLW
Le présent produit peut être utilisé exclusivement avec les opérateurs 6&������
6&������7,$������3-������3-����+��3..������3..����.

2.3 - Installation

/NTQ�K@�jW@SHNM�CD�K@�+NFHPTD��OQNBġCDQ�BNLLD�HMCHPTġ�ƄJ���. Par ailleurs, 

QDRODBSDQ�KDR�BNMRHFMDR�RTHU@MSDRŰ�
• La logique de commande est fournie dans un boîtier qui, s’il est correctement 

HMRS@KKġ��F@Q@MSHS�TM�HMCHBD�CD�OQNSDBSHNM�(/���/@Q�BNMRġPTDMS��K@�KNFHPTD�CD�
commande est adaptée pour être installée aussi à l’extérieur.

• Fixer la logique de commande sur une surface inamovible, verticale, plate et 

à l’abri du risque de chocs. $WWHQWLRQ}� – La partie inférieure de la logique doit 

RD�SQNTUDQ�Đ�@T�LNHMR����BL�@T�CDRRTR�CT�RNK
• Monter les passe-câbles ou les passe-gaines dans la partie inférieure du boî-

SHDQ��jF����$WWHQWLRQ}� – Si les gaines de protection des câbles aboutissent 

à un puisard, il est probable que de la condensation se formera à l’intérieur 

du boîtier de la logique en endommageant par conséquent la carte électro-

MHPTD�#@MR�BD�B@R��OQNSġFDQ�K@�KNFHPTD�CD�BNLL@MCD�CD�L@MHĠQD�@CġPT@SD�
@jM�C�DLOĢBGDQ�K@�ENQL@SHNM�CD�BNMCDMR@SHNM
q�.M�ODTS�LNMSDQ�KDR�O@RRD�BĒAKDR�RTQ�KD�BŃSġ�KNMF�CT�ANıSHDQ�TMHPTDLDMS�RH�K@�
logique de commande est installée à l’intérieur, dans un endroit protégé.

Pour effectuer l’installation des autres dispositifs présents dans l’automatisme, 

se référer aux guides d’instructions respectives.

������ &RQQH[LRQV�ÆOHFWULTXHV
A77(17,21}�

t�7RXWHV�OHV�FRQQH[LRQV�ÆOHFWULTXHV�GRLYHQW�ÇWUH�HIIHFWXÆHV�HQ�OpDE-
VHQFH�GpDOLPHQWDWLRQ�GH�VHFWHXU�HW�DYHF�OD�EDWWHULH�WDPSRQ�GÆFRQQHF-
WÆH�VL�HOOH�HVW�SUÆVHQWH�GDQV�OpLQVWDOODWLRQ�
t�/HV�RSÆUDWLRQV�GH�EUDQFKHPHQW�GRLYHQW�ÇWUH�HIIHFWXÆHV�H[FOXVLYH-
PHQW�SDU�GX�SHUVRQQHO�TXDOLƄÆ�
t�9ÆULƄHU�TXH�WRXV�OHV�F¿EOHV�ÆOHFWULTXHV�½�XWLOLVHU�VRQW�GX�W\SH�DGDSWÆ�
01.� #ġUHRRDQ�KDR�UHR�CT�BNTUDQBKDŰ�
02.� /QġO@QDQ�KDR�SQNTR�ONTQ�KD�O@RR@FD�CDR�BĒAKDR�ġKDBSQHPTDRŰ�
03. Procéder à la connexion des câbles en se référant au schéma électrique 

de la ƄJ���. Pour connecter le câble de l’alimentation électrique, voir ƄJ���.

 Note – Pour faciliter les connexions des câbles, on peut extraire les bornes 
de leur logement.

q� +DR�DMSQġDR�CDR�BNMS@BSR�CD�SXOD�-%��-NQL@KDLDMS�%DQLġ���RH�DKKDR�MD�RNMS�
O@R�TSHKHRġDR��CNHUDMS�ĢSQD�RGTMSġDR�@UDB�gŰ".,,4-Űu��Đ�K�DWBKTRHNM�CDR�
DMSQġDR�CDR�OGNSNBDKKTKDR�RH�K@�ENMBSHNM�/'.3.3$23�DRS�@BSHUġD��ONTQ�SNTS�
CġS@HK�UNHQ�KD�O@Q@FQ@OGD�����

• S’il y a plusieurs contacts NF pour la même entrée, ils doivent être mis en 

SÉRIE entre eux.

q� +DR�DMSQġDR�CDR�BNMS@BSR�CD�SXOD�-.��-NQL@KDLDMS�.TUDQS���RH�DKKDR�MD�RNMS�
pas utilisées, doivent être laissées libres.

q� 2�HK�X�@�OKTRHDTQR�BNMS@BSR�-.�ONTQ�K@�LĢLD�DMSQġD��HKR�CNHUDMS�ĢSQD�LHR�DM�
PARALLÈLE entre eux.

• Les contacts doivent absolument être de type électromécanique et libres 

CD�SNTS�ONSDMSHDK��KDR�BNMMDWHNMR�Đ�ġS@FDR�SXOD�gŰ/-/Űu��gŰ-/-Űu��gŰ.ODM�
"NKKDBSNQŰu�DSB�MD�RNMS�O@R�@CLHRDR

• En cas de vantail superposé, à l’aide du cavalier E (ƄJ�����HK�DRS�ONRRHAKD�CD�
sélectionner quel moteur doit démarrer en premier en ouverture.

/ÆJHQGH�GHV�ƄJ�������D����E����F��
Bornes Fonction Description 7\SH�GH�F¿EOH

L - N - Ligne d’alim. Alimentation de secteur ��W�����LL2

��� ,NSDTQ�� "NMMDWHNM�CT�LNSDTQ�,� ��W�����LL2

��� Moteur 2 "NMMDWHNM�CT�LNSDTQ�,���-NSD��� ��W�����LL2

��� Clignotant "NMMDWHNM�CT�BKHFMNS@MS�����5� �L@W����6 ��W���LL2

��� 2" ���2DQQTQD�ġKDBSQHPTD "NMMDWHNM�ONTQ�5NX@MS�/NQS@HK�.TUDQS����5� �L@W���6�NT�2DQQTQD�ġKDBSQHPTD����5��
�L@W����5 ��UNHQ�BG@OHSQD�����/QNFQ@LL@SHNM�

2" �����W�����LL2 

2DQQTQD�ġKDBSQHPTD�����W���LL2

8 "NLLTM����5�  (avec 

2S@MC�AX�SNS@K���OGNSNSDRS�
 KHLDMS@YHNMD�
���5� �ODQ�37�ENSNBDKKTKD�BNM�ENSNSDRS��L@W�����L ����g�".,,4-�u�
ONTQ�SNTSDR�KDR�DMSQġDR�CD�RġBTQHSġ��@UDB�ENMBSHNM�g�2S@MC�AX�SNS@K�u�@BSHUD��-NSD���

��W�����LL2

9 ��5�  KHLDMS@SHNM���5�  pour services ��W�����LL2

�� ���5�  KHLDMS@SHNM�RDQUHBDR��R@MR�gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu�����5�L@W�����L � ��W�����LL2

�� "NLTMD����5� "NLLTM�ONTQ�SNTSDR�KDR�DMSQġDR��
���5� ��R@MR�gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu ��W�����LL2

�� ' +3$ $MSQġD�@UDB�ENMBSHNM�CD�23./��TQFDMBD��AKNB@FD�CD�RġBTQHSġ���-NSD��� ��W�����LL2

�� /'.3. $MSQġD�-%�ONTQ�CHRONRHSHER�CD�RġBTQHSġ��OGNSNBDKKTKDR��ANQCR�RDMRHAKDR� ��W�����LL2

�� /'.3.� $MSQġD�-%�ONTQ�CHRONRHSHER�CD�RġBTQHSġ��OGNSNBDKKTKDR��ANQCR�RDMRHAKDR� ��W�����LL2

�� PAS À PAS $MSQġD�ONTQ�ENMBSHNMMDLDMS�BXBKHPTD��.451$�23./�%$1,$�23./� ��W�����LL2

�� AUX $MSQġD�@TWHKH@HQD��-NSD���
����� Antenne Connexion antenne du récepteur radio

Note 1 – Non utilisée pour portails à un seul battant (la logique de commande reconnaît automatiquement s’il n’y a qu’un seul moteur installé)

Note 2 t�/D�IRQFWLRQ��}6WDQG�E\�WRWDO}��VHUW�½�UÆGXLUH�OHV�FRQVRPPDWLRQV}��SRXU�WRXW�GÆWDLO�VXU�OHV�FRQQH[LRQV�ÆOHFWULTXHV�YRLU�SDUDJUDSKH��������}&RQQH[LRQ�
6WDQG�E\�WRWDO�3KRWRWHVW}��HW�SRXU�OD�SURJUDPPDWLRQ�YRLU�FKDSLWUH��������})RQFWLRQ�6WDQG�E\�WRWDO�3KRWRWHVW}�
Note 3 t�/pHQWUÆH�+$/7(�SHXW�ÇWUH�XWLOLVÆH�SRXU�GHV�FRQWDFWV�1)�RX�½�UÆVLVWDQFH�FRQVWDQWH�����Nŭ��YRLU�FKDSLWUH��}3URJUDPPDWLRQ}��
Note 4 t�/pHQWUÆH�DX[LOLDLUH�$8;�HVW�SURJUDPPÆH�HQ�XVLQH�DYHF�OD�IRQFWLRQ��}2XYHUWXUH�SDUWLHOOH�W\SH��}���PDLV�HOOH�SHXW�ÇWUH�SURJUDPPÆH�DYHF�OpXQH�GHV�IRQF-
WLRQV�VXLYDQWHV}�
Fonction 7\SH�GpHQWUÆH Description

.45$1341$�/ 13($++$�38/$�� -. +D�U@MS@HK�RTOġQHDTQ�R�NTUQD�BNLOKĠSDLDMS�
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2.4.1 - Notes sur les connexions

La plupart des connexions sont extrêmement simples, une bonne partie d’entre 

elles sont des connexions directes à une unique utilisation ou à un seul contact. 

+DR�jFTQDR�BH�@OQĠR�CNMMDMS�PTDKPTDR�DWDLOKDR�RTQ�BNLLDMS�BNM�MDBSDQ�KDR�
CHRONRHSHER�DWSġQHDTQRŰ�

s�&RQQH[LRQ�6WDQG�E\�WRWDO}��3KRWRWHVW
+@�ENMBSHNM�2S@MC�AX�DRS�@BSHUD�CD�RġQHDŰ��DKKD�DRS�DWBKTD�@TSNL@SHPTDLDMS�TMHPTD-
ment quand on désire activer la fonction Phototest. Note���/HV�IRQFWLRQV��}6WDQG�
E\�WRWDO}��HW�3KRWRWHVW�VRQW�DOWHUQDWLYHV��GDQV�OD�PHVXUH�RÖ�OpXQH�H[FOXW�OpDXWUH.

La fonction permet de réduire la consommation d’énergie on peut obtenir trois 

SXODR�CD�BNMMDWHNMRŰ�
��@UDB�gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu�@BSHE��ÆFRQRPLH�GpÆQHUJLH�Ű��UNHQ�RBGġL@�ġKDBSQHPTD�
ƄJ���D

��BNMMDWHNM�RS@MC@QCŰ��R@MR�gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu�DS�R@MR�gŰOGNSNSDRSŰu��UNHQ�RBGġ�
ma électrique ƄJ���E

��R@MR�gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu�DS�@UDB�gŰOGNSNSDRSŰuŰ��UNHQ�RBGġL@�ġKDBSQHPTD�ƄJ���F
 UDB�K@�ENMBSHNM�gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu�@BSHUD����LHMTSD�@OQĠR�K@�jM�C�TMD�L@M�TUQD��
K@�KNFHPTD�CD�BNLL@MCD�DMSQD�DM�gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu��DM�ġSDHFM@MS�SNTSDR�KDR�
Entrées et les Sorties pour réduire la consommation d’énergie. L’état est signa-

Kġ�O@Q�K@�KDC�gŰ.*Űu�PTH�BNLLDMBD�Đ�BKHFMNSDQ�OKTR�KDMSDLDMS�AVERTISSE-
MENT - Si la logique de commande est alimentée par un panneau photovol-

S@ĳPTD��RXRSĠLD�gŰ2NKDLXNŰu��NT�TMD�A@SSDQHD�S@LONM��HK�E@TS�@BSHUDQ�K@�ENMBSHNM�
gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu�BNMENQLġLDMS�@T�RBGġL@�ġKDBSQHPTD�ƄJ���D.

0T@MC�K@�ENMBSHNM�gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu�M�DRS�O@R�TSHKHRġD��NM�ODTS�@BSHUDQ�K@�ENMB-

SHNM�gŰ/GNSNSDRSŰu�PTH�ODQLDS�CD�UġQHjDQ��@T�CġATS�C�TMD�L@M�TUQD��KD�ENMB-

tionnement correct des photocellules connectées. Pour utiliser cette fonction, il 

faut d’abord connecter correctement les photocellules (voir schéma électrique 

ƄJ���F��OTHR�@BSHUDQ�K@�ENMBSHNM
Note – En activant le phototest, les entrées sujettes à la procédure de test sont 
PHOTO, PHOTO1 et PHOTO2. Si l’une de ces entrées n’est pas utilisée, il faut 
la connecter à la borne n° 8.

s�&RQQH[LRQ�6ÆOHFWHXU�½�FOÆ
([HPSOH����ƄJ���D�}��Comment connecter le sélecteur pour effectuer les fonc-

SHNMR�/ 2�½�/ 2�DS�' +3$
([HPSOH����ƄJ���E�}��Comment connecter le sélecteur pour effectuer les fonc-

SHNMR�/ 2�½�/ 2�DS�K�TMD�CD�BDKKDR�OQġUTDR�O@Q�K�DMSQġD�@TWHKH@HQD��.45$1341$�
/ 13($++$��2$4+$,$-3�.45$1341$��2$4+$,$-3�%$1,$341$v�
Note t�3RXU�OHV�FRQQH[LRQV�ÆOHFWULTXHV�DYHF�OD�IRQFWLRQ��}6WDQG�E\�WRWDO}��
DFWLYH��YRLU��})RQFWLRQ�6WDQG�E\�WRWDO�3KRWRWHVW}��GDQV�FH�SDUDJUDSKH�������

s�&RQQH[LRQ�9R\DQW�3RUWDLO�2XYHUW���6HUUXUH�ÆOHFWULTXH��ƄJ����
2H�DKKD�DRS�OQNFQ@LLġD�BNLLD�gŰ2" Űu��K@�RNQSHD�ODTS�ĢSQD�TSHKHRġD�BNLLD�
voyant portail ouvert. Le voyant clignote lentement en ouverture tandis qu’en 

EDQLDSTQD�HK�BKHFMNSD�Q@OHCDLDMSŰ��HK�QDRSD�@KKTLġ�jWD�PT@MC�KD�ONQS@HK�DRS�NTUDQS�
à l’arrêt et éteint avec le portail fermé. Si la sortie est programmée comme 

serrure électrique, elle est activée pendant 3 secondes à chaque début de 

ma nœuvre d’ouverture.

2.4.2 - Typologie d’entrée HALTE

La logique de commande MC424 peut être programmée pour deux typologies 

C�DMSQġD�' +3$Ű�
- Halte type NF pour connexion à des contacts type NF.

- +DOWH�½�UÆVLVWDQFH�FRQVWDQWH. Elle permet de connecter à la logique des 

CHRONRHSHER�@UDB�RNQSHD�Đ�QġRHRS@MBD�BNMRS@MSD�����JƄ��DW�ANQCR�RDMRHAKDR��
L’entrée mesure la valeur de la résistance et nie l’accord à la manœuvre 

quand la résistance sort des limites de la valeur nominale. En prenant cer-

taines dispositions, il est possible de connecter à l’entrée halte à résistance 

constante également des dispositifs avec contacts normalement ouverts 

gŰ-.Űu�MNQL@KDLDMS�EDQLġR�gŰ-%Űu�DS�ġUDMSTDKKDLDMS�OKTR�C�TM�CHRONRHSHE��
LĢLD�CD�SXOD�CHEEġQDMSŰ��5NHQ�3@AKD@T��

$77(17,21}��t�6L�OpHQWUÆH�+DOWH�½�UÆVLVWDQFH�FRQVWDQWH�HVW�XWLOLVÆH�SRXU�
FRQQHFWHU�GHV�GLVSRVLWLIV�DYHF�IRQFWLRQV�GH�VÆFXULWÆ��VHXOV�OHV�GLVSRVL-
WLIV�DYHF�VRUWLH�½�UÆVLVWDQFH�FRQVWDQWH�����Nŭ�JDUDQWLVVHQW�OD�FDWÆJRULH�
3 de sécurité aux pannes.

�er dispositif type:

  NO NF 8,2Kŭ

 NO $M�O@Q@KKĠKD (note 1�� �note 2�� $M�O@Q@KKĠKD

 NF (note 2�� En série (note 3�� En série

 8,2Kŭ $M�O@Q@KKĠKD En série (note 4�

TABLEAU 1

2
e
 d

is
p

o
s
it
if
 t

y
p

e
:

1RWHV�VXU�OH�7DEOHDX��}�
Note 1 – Un ou plusieurs dispositifs NO peuvent être connectés en parallèle 
entre eux sans aucune limite de quantité avec une résistance terminale de 8,2 
Nŭ��ƄJ���D���3RXU�OHV�FRQQH[LRQV�ÆOHFWULTXHV�DYHF�OD�IRQFWLRQ��}6WDQG�E\�WRWDO}��

DFWLYH��YRLU��})RQFWLRQ�6WDQG�E\�WRWDO�3KRWRWHVW}��GDQV�FH�SDUDJUDSKH�������
Note 2 – Il est possible de combiner NO et NF en mettant les deux contacts 
en parallèle, en prenant la précaution de mettre en série au contact NF une 
UÆVLVWDQFH�GH�����Nŭ��LO�HVW�GRQF�SRVVLEOH�GH�FRPELQHU���GLVSRVLWLIV}��12��1)�
HW�����Nŭ��ƄJ���E).
Note 3 – Un ou plusieurs dispositifs NO peuvent être connectés en série entre 
HX[�HW�½�XQH�UÆVLVWDQFH�GH�����Nŭ�VDQV�DXFXQH�OLPLWH�GH�TXDQWLWÆ��ƄJ���F).
Note 4�t�6HXO�XQ�GLVSRVLWLI�DYHF�VRUWLH�½�UÆVLVWDQFH�FRQVWDQWH�����Nŭ�SHXW�ÇWUH�
FRQQHFWÆ}��ÆYHQWXHOOHPHQW��SOXVLHXUV�GLVSRVLWLIV�GRLYHQW�ÇWUH�FRQQHFWÆV��}HQ�
FDVFDGH}��DYHF�XQH�VHXOH�UÆVLVWDQFH�WHUPLQDOH�GH�����Nŭ��ƄJ���G).

������ 3UHPLÅUH�PLVH�HQ�VHUYLFH�HW�YÆULƄFDWLRQ�GHV�FRQQH[LRQV
$77(17,21}��t�/HV�RSÆUDWLRQV�GH�EUDQFKHPHQW�GRLYHQW�ÇWUH�HIIHFWXÆHV�
H[FOXVLYHPHQW�SDU�GX�SHUVRQQHO�TXDOLƄÆ�
 OQĠR�@UNHQ�@KHLDMSġ�ġKDBSQHPTDLDMS�K@�KNFHPTD�CD�BNLL@MCD��UġQHjDQ�PTD�SNT�
SDR�KDR�KDCR�BKHFMNSDMS�Q@OHCDLDMS�ODMC@MS�PTDKPTDR�RDBNMCDRŰ��DMRTHSD��DEEDB-

STDQ�KDR�BNMSQŃKDR�RTHU@MSRŰ�
1.��5ġQHjDQ�PT�HK�X�@�@TW�ANQMDR������TMD�SDMRHNM�C�DMUHQNM����5BBŰ��RH�KDR�U@KDTQR�

MD�BNQQDRONMCDMS�O@R��BNTODQ�HLLġCH@SDLDMS�K�@KHLDMS@SHNM�DS�UġQHjDQ�OKTR�
attentivement les connexions et la tension d’alimentation.

2.�� OQĠR�KD�BKHFMNSDLDMS�Q@OHCD�HMHSH@K��K@�KDC�/��RHFM@KD�KD�ENMBSHNMMDLDMS�BNQ-
rect de la logique par un clignotement régulier au rythme d’une seconde. 

0T@MC�NM�@�TMD�U@QH@SHNM�RTQ�KDR�DMSQġDR��K@�KDC�gŰ/�Űu�DEEDBSTD�TM�CNTAKD�
clignotement rapide en signalant que l’entrée a été reconnue.

3.��2H�KDR�BNMMDWHNMR�RNMS�BNQQDBSDR��KDR�DMSQġDR�CD�SXOD�gŰ-%Űu�CNHUDMS�@UNHQ�K@�
KDC�BNQQDRONMC@MSD�@KKTLġD�S@MCHR�PTD�KDR�DMSQġDR�CD�SXOD�gŰ-.Űu��CNHUDMS�
@UNHQ�K@�KDC�BNQQDRONMC@MSD�ġSDHMSD�5NHQ�ƄJ��$ et Tableau 2.

TABLEAU 2
ENTRÉE TYPE ENTRÉE ÉTAT LED

' +3$� ' +3$�-%� +�� KKTLġD

� ' +3$�1Í2(23 -"$� +�� KKTLġD
� ".-23 -3$����*Ƅ�

/'.3.� -%� +�� KKTLġD

/'.3.�� -%� +�� KKTLġD

/ 2�½�/ 2� -.� +��ÍSDHMSD

 47� .45�/ 13($++$�SXOD�����-.� +��ÍSDHMSD

� .45�/ 13($++$�SXOD�����-.� +��ÍSDHMSD

� 2$4+$,$-3�.45$1341$���-.� +��ÍSDHMSD

� 2$4+$,$-3�%$1,$341$���-.� +��ÍSDHMSD

� /'.3.��-%� +�� KKTLġD

4.�5ġQHjDQ�PT�DM�@FHRR@MS�RTQ�KDR�CHRONRHSHER�BNMMDBSġR�@TW�DMSQġDR��KDR�KDCR�BNQ-
respondantes s’allument ou s’éteignent.

5.�5ġQHjDQ�PT�DM�OQDRR@MS�K@�SNTBGD�/���KDR�CDTW�LNSDTQR�DEEDBSTDMS�TMD�AQĠUD�
manœuvre d’ouverture avec le moteur du vantail supérieur qui démarre en 

pre mier. Bloquer la manœuvre en pressant de nouveau la touche P2. Si les 

moteurs ne démarrent pas en ouverture, inverser les polarités des câbles 

moteur, tandis que si le premier à démarrer n’est pas celui du vantail supé-

rieur, agir sur le cavalier E (ƄJ����

������ 5HFKHUFKH�DXWRPDWLTXH�GHV�ƄQV�GH�FRXUVH
0T@MC�KDR�BNMSQŃKDR�RNMS�SDQLHMġR��NM�ODTS�BNLLDMBDQ�K@�QDBGDQBGD�@TSN-

matique des butées mécaniques, cette opération est nécessaire parce que 

K@� KNFHPTD�CD�BNLL@MCD�,"����CNHS�gŰLDRTQDQŰu� KDR�SDLOR�CD�CTQġD�CDR�
L@�M�TUQDR�C�NTUDQSTQD�DS�CD�EDQLDSTQD�"DSSD�OQNBġCTQD�DRS�BNLOKĠSDLDMS�
automatique et se base sur la mesure de l’effort des moteurs pour la détection 

des butées mécaniques en ouverture et en fermeture.

$WWHQWLRQ}��t�6L�FHWWH�SURFÆGXUH�D�GÆM½�ÆWÆ�H[ÆFXWÆH��SRXU�SRXYRLU�OD�
UÆDFWLYHU��LO�IDXW�GpDERUG�HIIDFHU�OD�PÆPRLUH��YRLU�FKDSLWUH��}(IIDFHPHQW�
GH�OD�PÆPRLUH}����3RXU�YÆULƄHU�VL�OD�PÆPRLUH�FRQWLHQW�OHV�SDUDPÅWUHV�
GHV�ƄQV�GH�FRXUVH��ÆWHLQGUH�SXLV�UDOOXPHU�OpDOLPHQWDWLRQ�GH�OD�ORJLTXH�
GH�FRPPDQ�GH��6L�WRXWHV�OHV�OHGV�FOLJQRWHQW�UDSLGHPHQW�SHQGDQW�HQYL-
URQ���VHFRQGHV�OD�PÆPRLUH�HVW�YLGH}��VL�OH�FOLJQRWHPHQW�QH�GXUH�TXH���
VHFRQ�GHV��OD�PÆ�PRLUH�FRQWLHQW�GÆM½�OHV�SDUDPÅWUHV�GHV�ƄQV�GH�FRXUVH�

A

.45$1341$�/ 13($++$�38/$�� -. Les 2 vantaux s’ouvrent jusqu’à mi-course

.45$1341$ -. Seule la manœuvre d’ouverture est exécutée

%$1,$341$ -. Seule la manœuvre de fermeture est exécutée

/'.3.�� NF %NMBSHNM�/'.3.��
EXCLU -- Aucune fonction
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 U@MS�CD�BNLLDMBDQ�K@�QDBGDQBGD�CDR�jMR�CD�BNTQRD��UġQHjDQ�PTD�SNTR�KDR�
CHRONRHSHER�CD�RġBTQHSġ�CNMMDMS�KDTQ�@BBNQC��' +3$��/'.3.�DS�/'.3.��@BSHER��
L’activation d’une sécurité ou l’arrivée d’une commande durant la procédure, 

en provoque l’interruption immédiate. /HV�YDQWDX[�'2,9(17�ÇWUH�SRVL-
WLRQQÆV�HQYLURQ�½�OD�PRLWLÆ�GH�OHXU�FRXUVH�
3URFÆGXUH�t�3UHVVHU�OD�WRXFKH�3���ƄJ�����SRXU�ODQFHU�OD�SKDVH�GH�UHFKHU�
FKH�TXL�SUÆYRLW}�
�� !QĠUD�NTUDQSTQD�CDR�CDTW�LNSDTQR
- Fermeture du moteur du vantail inférieur jusqu’à la butée mécanique en fermeture.

- Fermeture du moteur du vantail supérieur jusqu’à la butée mécanique en 

fermeture.

- Début ouverture du moteur du vantail supérieur.

��  OQĠR�KD�CġB@K@FD�OQġUT��CġATS�NTUDQSTQD�CT�U@MS@HK�HMEġQHDTQ�2H�KD�CġB@K@FD�
DRS�HMRTEjR@MS��AKNPTDQ�K@�QDBGDQBGD�DM�OQDRR@MS�K@�SNTBGD�/���ƄJ������OTHR�
LNCHjDQ�KD�SDLOR��UNHQ�BG@OHSQD���

- La logique de commande effectue la mesure du mouvement nécessaire pour 

que les moteurs atteignent les butées mécaniques en ouverture.

�� ,@M�TUQD� BNLOKĠSD� CD� EDQLDSTQD� +DR�LNSDTQR� ODTUDMS� O@QSHQ� Đ� CDR�
moments différents, le but est d’arriver en fermeture en maintenant un déca-

lage approprié pour éviter le danger de cisaillement entre les vantaux. 

- Fin de la procédure avec mémorisation de toutes les mesures effectuées.

3NTSDR�BDR�OG@RDR�NMS�KHDT�K�TMD�@OQĠR�K�@TSQD��VDQV�DXFXQH�LQWHUYHQWLRQ de 

la part de l’opérateur. Si pour une raison quelconque la procédure ne s’exé-

BTSD�O@R�BNQQDBSDLDMS��HK�E@TS�K�HMSDQQNLOQD�DM�OQDRR@MS�K@�SNTBGD�/��1ġOġSDQ�
DMRTHSD�K@�OQNBġCTQD��ġUDMSTDKKDLDMS�DM�LNCHj@MS�CDR�O@Q@LĠSQDR��O@Q�DWDLOKD�
KDR�RDTHKR�C�HMSDQUDMSHNM�CD�K@�ENMBSHNM�@LOĠQDLġSQHPTD��UNHQ�KD�BG@OHSQD���

Il s’agit des phases les plus importantes dans la réalisation de l’automatisation 

@jM�CD�F@Q@MSHQ�K@�RġBTQHSġ�L@WHLTL�CD�K�HMRS@KK@SHNM�+@�OQNBġCTQD�C�DRR@H�ODTS�
ĢSQD�TSHKHRġD�@TRRH�ONTQ�UġQHjDQ�OġQHNCHPTDLDMS�KDR�CHRONRHSHER�PTH�BNLONRDMS�
l’automatisation. Les phases de l’essai et de la mise en service de l’automa-

SHRLD�CNHUDMS�ĢSQD�DEEDBSTġDR�O@Q�CT�ODQRNMMDK�PT@KHjġ�DS�DWOġQHLDMSġ�PTH�CDUQ@�
RD�BG@QFDQ�C�ġS@AKHQ�KDR�DRR@HR�MġBDRR@HQDR�ONTQ�UġQHjDQ�KDR�RNKTSHNMR�@CNOSġDR�
en fonction du risque présent et s’assurer du respect de tout que ce qui est 

prévu par les lois, les normes et les réglementations, en particulier, de toutes 

KDR�OQDRBQHOSHNMR�CD�K@�MNQLD�$-�������PTH�ġS@AKHS�KDR�LġSGNCDR�C�DRR@H�ONTQ�KD�
BNMSQŃKD�CDR�@TSNL@SHRLDR�CD�ONQS@HKR Les dispositifs supplémentaires ou en 

NOSHNM��CNHUDMS�ĢSQD�RNTLHR�Đ�TM�DRR@H�ROġBHjPTD��@TRRH�AHDM�DM�BD�PTH�BNMBDQMD�
KDTQ�ANM�ENMBSHNMMDLDMS�PTD�KDTQ�HMSDQ@BSHNM�BNQQDBSD�@UDB�,"���Ű��RD�QġEġQDQ�
par conséquent aux guides d’instructions de chaque dispositif.

3.1 - Essai

+@�RġPTDMBD�CD�UġQHjB@SHNMR�RD�QġEĠQD�Đ�K@�KNFHPTD�CD�BNLL@MCD�OQNFQ@LLġD�
@UDB�KDR�ENMBSHNMR�OQġOQNFQ@LLġDR��UNHQ�KD�O@Q@FQ@OGD���Ű�
q�5ġQHjDQ�PTD�K�@BSHU@SHNM�CD�K�DMSQġD�/ 2�½�/ 2�@BSHUD�K@�RġPTDMBD�gŰ.TUDQ-
STQD��2SNO��%DQLDSTQD��2SNOŰu

q�5ġQHjDQ�PTD�K�@BSHU@SHNM�CD�K�DMSQġD� 47��ENMBSHNM�NTUDQSTQD�O@QSHDKKD�3XOD����FĠ�QD�
K@�RġPTDMBD�gŰ.TUDQSTQD��2SNO��%DQLDSTQD��2SNOŰu�RDTKDLDMS�CT�LNSDTQ�CT�
vantail supérieur tandis que le moteur du vantail inférieur reste arrêté en ferme-

ture.

q�"NLL@MCDQ�TMD�L@M�TUQD�C�NTUDQSTQD�DS�UġQHjDQ�PTDŰ�
�� 0T@MC�NM�RNKKHBHSD�/'.3.��KD�ONQS@HK�BNMSHMTD�K@�L@M�TUQD�C�NTUDQSTQD
�� 0T@MC�NM�RNKKHBHSD�/'.3.���K@�L@M�TUQD�R�@QQĢSD�ITRPT�Đ�BD�PTD�/'.3.��

soit libérée, puis la manœuvre reprend le mouvement d’ouverture.

�� 2H�/'.3.��DRS�HMRS@KKġD��@OQĠR�@UNHQ�RNKKHBHSġ�BD�CHRONRHSHE��K@�L@M�TUQD�CNHS�
s’arrêter puis repartir en fermeture.

q�5ġQHjDQ�PTD�PT@MC�KD�U@MS@HK�@QQHUD�Đ�K@�ATSġD�CD�jM�CD�BNTQRD�LġB@MHPTD�DM�
ouverture, les moteurs s’éteignent.

q�"NLL@MCDQ�TMD�L@M�TUQD�CD�EDQLDSTQD�DS�UġQHjDQ�PTDŰ�
�� 0T@MC�NM�RNKKHBHSD�/'.3.��K@�L@M�TUQD�R�@QQĢSD�DS�QDO@QS�DM�NTUDQSTQD
�� 0T@MC�NM�RNKKHBHSD�/'.3.���K@�L@M�TUQD�R�@QQĢSD�ITRPT�Đ�BD�PTD�/'.3.��

soit libérée, puis la manœuvre reprend le mouvement d’ouverture

�� 0T@MC�NM�RNKKHBHSD�/'.3.���KD�ONQS@HK�BNMSHMTD�K@�L@M�TUQD�CD�EDQLDSTQD
q�5ġQHjDQ�PTD�KDR�CHRONRHSHER�C�@QQĢS�BNMMDBSġR�Đ� K�DMSQġD�23./�OQNUNPTDMS�

l’arrêt immédiat de n’importe quel mouvement en cours.

q�5ġQHjDQ�PTD�KD�MHUD@T�CT�RXRSĠLD�CD�CġSDBSHNM�CDR�NARS@BKDR�DRS�@C@OSġ�Đ�
K�@OOKHB@SHNMŰ�

- Durant la manœuvre, aussi bien en ouverture qu’en fermeture, empêcher le 

LNTUDLDMS�CT�U@MS@HK�DM�RHLTK@MS�TM�NARS@BKD�DS�UġQHjDQ�PTD�K@�L@M�TUQD�
s’invertit avant de dépasser la force prévue par les normes.

q�#�@TSQDR�UġQHjB@SHNMR�ONTQQNMS�ĢSQD�MġBDRR@HQDR�DM�ENMBSHNM�CDR�CHRONRHSHER�
connectés aux entrées.

$WWHQWLRQ�t�6L�SHQGDQW���PDQzXYUHV�FRQVÆFXWLYHV�GDQV�OD�PÇPH�GLUHF-
WLRQ�XQ�REVWDFOH�HVW�OLEÆUÆ��OD�ORJLTXH�GH�FRPPDQGH�HIIHFWXH�XQH�LQYHU-
sion partielle des deux moteurs pendant 1 seule seconde. À la com-
PDQGH�VXFFHVVLYH�� OHV�YDQWDX[�SDUWHQW�HQ�RXYHUWXUH�HW� OD�SUHPLÅUH�
LQWHUYHQWLRQ�GH�OD�IRQFWLRQ�DPSÅUHPÆWULTXH�SRXU�FKDTXH�PRWHXU�HVW�
FRQVLGÆUÆH�FRPPH�EXWÆH�PÆFDQLTXH�HQ�RXYHUWXUH��2Q�D�OH�PÇPH�FRP-
SRUWHPHQW�TXDQG�OpDOLPHQWDWLRQ�GH�VHFWHXU�HVW�UÆWDEOLH}��OD�SUHPLÅUH�
FRPPDQGH�HVW�WRXMRXUV�GpRXYHUWXUH�HW�OH�SUHPLHU�REVWDFOH�HVW�WRXMRXUV�
FRQVLGÆUÆ�FRPPH�EXWÆH�PÆFDQLTXH�HQ�RXYHUWXUH�

ESSAI ET MISE EN SERVICE3

3.2 - 0LVH�HQ�VHUYLFH
/D�PLVH�HQ�VHUYLFH�QH�SHXW�DYRLU�OLHX�TXH�VL�WRXWHV�OHV�SKDVHV�GpHVVDL�
RQW�ÆWÆ�HIIHFWXÆHV�DYHF�UÆVXOWDW�SRVLWLI�
1 Réaliser le dossier technique de l’automatisme qui devra comprendre les 

CNBTLDMSR�RTHU@MSRŰ��KD�CDRRHM�C�DMRDLAKD�CD�K�@TSNL@SHRLD��KD�RBGġL@�
des connexions électriques, l’analyse des risques présents et les solutions 

adoptées (voir les documents à remplir sur le site www.niceforyou.com���
la déclaration de conformité du fabricant de tous les dispositifs utilisés et la 

déclaration de conformité remplie par l’installateur.

2 Appliquer sur le portail une plaquette contenant au moins les données sui-

U@MSDRŰ��SXOD�C�@TSNL@SHRLD��MNL�DS�@CQDRRD�CT�BNMRSQTBSDTQ��QDRONMR@AKD�
CD�K@�gŰLHRD�DM�RDQUHBDŰu���MTLġQN�CD�RġQHD��@MMġD�CD�BNMRSQTBSHNM�DS�L@Q�
PTD�"$Ű�

3  U@MS�CD�LDSSQD�K�@TSNL@SHRLD�DM�RDQUHBD��HMENQLDQ�CD�L@MHĠQD�@CġPT@SD�KD�
propriétaire sur les risques résiduels.

La led Diagnostic P2 (ƄJ�����RHFM@KD�KDR�ġUDMSTDKKDR�@MNL@KHDR�NT�BNLONQSD-

ments détectés par la logique de commande durant la manœuvre.

Une séquence avec un nombre de clignotements donnés indique le type de 

OQNAKĠLD�DS�QDRSD�@BSHUD�ITRPT�@T�CġATS�CD�K@�L@M�TUQD�RTBBDRRHUD�"H�@OQĠR��
S@AKD@T�QġB@OHSTK@SHEŰ�

1XPÆUR� 7\SH�GpDQRPDOLH� �
Clignotements LED P2 

�� (MSDQUDMSHNM�ENMBSHNM�@LOĠQDLġSQHPTD�,�

�� (MSDQUDMSHNM�ENMBSHNM�@LOĠQDLġSQHPTD�,�

�� (MSDQUDMSHNM�DMSQġD�' +3$�CTQ@MS�K@�L@M�TUQD

4 Erreur phototest

�� 2TQHMSDMRHSġ�RNQSHD�2" �NT�RDQQTQD�ġKDBSQHPTD

DIAGNOSTIC4

La logique de commande MC424 dispose de certaines fonctions program-

L@AKDR�"DR�ENMBSHNMR�RNMS�OQġOQNFQ@LLġDR�C@MR�TMD�BNMjFTQ@SHNM�SXOHPTD�
qui satisfait la plupart des automatismes. Les fonctions peuvent être changées 

Đ�SNTS�LNLDMS��@TRRH�AHDM�@U@MS�PT�@OQĠR�K@�OG@RD�CD�QDBGDQBGD�@TSNL@SHPTD�
CDR�jMR�CD�BNTQRD��Đ�SQ@UDQR�TMD�OQNBġCTQD�CD�OQNFQ@LL@SHNM�ROġBHjPTDŰ��UNHQ�
O@Q@FQ@OGD���

5.1 - Fonctions préprogrammées

q�,NTUDLDMS�LNSDTQRŰ�� Q@OHCD
q�%DQLDSTQD�@TSNL@SHPTDŰ�� @BSHUD
q�%NMBSHNMMDLDMS�BNKKDBSHEŰ�� CġR@BSHUġ
q�/QġBKHFMNSDLDMSŰ�� CġR@BSHUġ
q�1DEDQLDSTQD�HLLġCH@SD�@OQĠR��� � � � �
O@RR@FD�CDU@MS�OGNSNBDKKTKDŰ�� CġR@BSHUġD

q�1DS@QC�DM�NTUDQSTQDŰ�� MHUD@T��������
q�2S@MC�AX�SNS@K���/GNSNSDRSŰ�� 2S@MC�AX�SNS@K
q�2" �2DQQTQD�ġKDBSQHPTDŰ�� 2" 
q�$MSQġD�' +3$Ű�� SXOD�-%
q�/NQS@HKR�KNTQCRŰ�� CġR@BSHUġD
q�2" �OQNONQSHNMMDKŰ�� CġR@BSHUġD
q�3DLOR�CD�O@TRDŰ�� ���RDBNMCDR
q�$MSQġD�@TWHKH@HQDŰ�� NTUDQSTQD�O@QSHDKKD�3XOD����@BSHUD�TMHPTDLDMS��
� KD�LNSDTQ�CT�U@MS@HK�RTOġQHDTQ��
 

q�2DMRHAHKHSġ�@LOĠQDLġSQHPTDŰ�� #DFQġ��

5.2 - Fonctions programmables

/NTQ�QDMCQD�K�HMRS@KK@SHNM�OKTR�@C@OSġD�@TW�DWHFDMBDR�CD�K�TSHKHR@SDTQ�DS�OKTR�RŖQD�
dans les différentes conditions d’utilisation, la logique de commande MC424 

ODQLDS�CD�OQNFQ@LLDQ�BDQS@HMDR�ENMBSHNMR�NT�O@Q@LĠSQDR��@HMRH�PTD�K@�ENMBSHNM�
de certaines entrées et sorties.

5.2.1 - Programmazioni dirette

s�0RXYHPHQW�/HQW�5DSLGH}��Il est possible de choisir la vitesse de mouve-

LDMS�CT�ONQS@HK�Đ�SNTS�LNLDMS��@UDB�LNSDTQ�Đ�K�@QQĢS��DM�@FHRR@MS�RHLOKDLDMS�
sur la touche P3 (ƄJ�����PT@MC�K@�KNFHPTD�CD�BNLL@MCD�MD�RD�SQNTUD�O@R�
dans un état de programmation. La led P3 éteinte indique que le mouvement 

lent est programmé, vice versa la led allumée correspond au mouvement 

rapide.

��������3URJUDPPDWLRQ�GH�SUHPLHU�QLYHDX}��SUHPLÅUH�SDUWLH
s�)HUPHWXUH�DXWRPDWLTXH}��Cette fonction prévoit une fermeture automa-

SHPTD�@OQĠR�KD�SDLOR�CD�O@TRD�OQNFQ@LLġ��HMHSH@KDLDMS�KD�SDLOR�CD�O@TRD�
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DRS�jWġ�Đ����RDBNMCDR�L@HR�HK�ODTS�ĢSQD�LNCHjġ�Đ�������������������RDBNMCDR
� 2H�K@�ENMBSHNM�M�DRS�O@R�@BSHUD��KD�BNLONQSDLDMS�DRS�CD�SXOD�gŰRDLH�@TSNL@-

SHPTDŰu
s�)RQFWLRQ�FROOHFWLYH}��Cette fonction est utile quand beaucoup de personnes 

utilisent l’automatisme avec commande par radio. Si cette fonction est active, 

chaque commande reçue provoque une manœuvre d’ouverture qui ne peut 

pas être interrompue par d’autres impulsions de commande. Si la fonction 

M�DRS�O@R�@BSHUġD��TMD�BNLL@MCD�OQNUNPTDŰ��.45�23./�%$1,�23./
s�3UÆFOLJQRWHPHQW}��La fonction permet d’activer le clignotant avant le début 

de la manœuvre pendant 3 secondes.

 Si la fonction n’est pas activée, le clignotant commence à clignoter au com-

mencement de la manœuvre.

s�5HIHUPHWXUH�LPPÆGLDWH�DSUÅV�SDVVDJH�GHYDQW�SKRWRFHOOXOH���Avec la 

fermeture automatique, la fonction permet de réduire le temps de pause à 4 

RDBNMCDR�@OQĠR�K@�KHAġQ@SHNM�CD�K@�OGNSNBDKKTKD�/'.3.��B�DRS�Đ�CHQD�PTD�KD�
ONQS@HK�RD�EDQLD���RDBNMCDR�@OQĠR�KD�O@RR@FD�CD�K�TSHKHR@SDTQ�2H�K@�ENMBSHNM�
n’est pas activée, tout le temps de pause programmé s’écoule.

s�5HWDUG�HQ�RXYHUWXUH}��Cette fonction provoque en ouverture un retard dans 

l’activation du moteur du vantail inférieur par rapport au vantail supérieur 

nécessaire pour éviter que les vantaux puissent se coincer. Le décalage en 

fermeture est toujours présent et est calculé automatiquement par la logique 

CD�L@MHĠQD�Đ�NASDMHQ�KD�LĢLD�CġB@K@FD�OQNFQ@LLġ�DM�NTUDQSTQD

5.2.3 - 3URJUDPPDWLRQ�GH�SUHPLHU�QLYHDX}��GHX[LÅPH�SDUWLH
s�)RQFWLRQ�VWDQG�E\���3KRWRWHVW}� La logique de commande a la fonction 

gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu�OQġOQNFQ@LLġDŰ��RH�BDSSD�ENMBSHNM�DRS�@BSHUD����LHMTSD�
@OQĠR� K@� EHM�C�TMD�L@M�TUQD�� K@� KNFHPTD�CD�BNLL@MCD�ġSDHMS� K@� RNQSHD�
gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu��ANQMD�M¦����SNTSDR�KDR�$MSQġDR�DS�KDR�2NQSHDR�ONTQ�QġCTHQD�
la consommation d’énergie (voir schéma électrique ƄJ���D��"DSSD�ENMBSHNM�
est obligatoire si la logique de commande est alimentée exclusivement par 

des panneaux photovoltaïques Solemyo. Elle est conseillée également si la 

logique de commande est alimentée par le secteur électrique et si l’on sou-

G@HSD�@TFLDMSDQ�KD�ENMBSHNMMDLDMS�DM�TQFDMBD�@UDB�A@SSDQHD�S@LONM�/2����
$M�@KSDQM@SHUD�Đ�K@�ENMBSHNM�gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu��NM�ODTS�@BSHUDQ� K@�ENMBSHNM�
gŰ/GNSNSDRSŰu�PTH�UġQHjDQ�KD�ENMBSHNMMDLDMS�BNQQDBS�CDR�OGNSNBDKKTKDR�BNMMDB-

tées au début d’une manœuvre. Pour utiliser cette fonction, il faut d’abord 

connecter correctement les photocellules (voir schéma électrique ƄJ���F��
puis activer la fonction.

s�6RUWLH�YR\DQW�SRUWDLO�RXYHUW��6HUUXUH�ÆOHFWULTXH}��Si la fonction est acti-

vée, les bornes 6-7 peuvent être utilisées pour connecter la serrure élec-

trique. Si la fonction n’est pas activée, les bornes 6-7 peuvent être utilisées 

ONTQ�BNMMDBSDQ�TM�UNX@MS�CD�RHFM@KHR@SHNM�CD�ONQS@HK�NTUDQS�����5�
s�(QWUÆH�+$/7(�W\SH�1)�½�UÆVLVWDQFH�FRQVWDQWH}��Si la fonction est activée, 

K�DMSQġD�CD�' +3$�DRS�OQNFQ@LLġD�Đ�gŰQġRHRS@MBD�BNMRS@MSD�����JƄŰu��C@MR�BD�
cas pour autoriser la manœuvre, entre le commun et l’entrée il doit y avoir une 

QġRHRS@MBD�CD�����JƄ�
������2H�K@�ENMBSHNM�M�DRS�O@R�OQNFQ@LLġD��K�DMSQġD�CD�
' +3$�DRS�BNMjFTQġD�ONTQ�ENMBSHNMMDQ�@UDB�CDR�BNMS@BSR�CD�SXOD�-%

s�3RUWDLOV�OÆJHUV�ORXUGV}��Si la fonction est activée, la logique de commande 

OQġUNHS�K@�ONRRHAHKHSġ�CD�FġQDQ�CDR�ONQS@HKR�KNTQCR�DM�QġFK@MS�CD�L@MHĠQD�CHEEġ-

rente les rampes d’accélération et les vitesses de ralentissement en ferme-

ture. Si la fonction n’est pas activée, la logique de commande est program-

mée pour gérer des portails légers.

s�6&$�SURSRUWLRQQHO}��Si la fonction est activée, la sortie SCA est program-

mée avec clignotement proportionnel, c’est-à-dire que dans la manœuvre 

d’ouverture l’intensité du clignotement augmente au fur et à mesure que 

KDR�U@MS@TW�RD�Q@OOQNBGDMS�CDR�jMR�CD�BNTQRD�C�NTUDQSTQD��UHBD�UDQR@�C@MR�
la manœuvre de fermeture l’intensité du clignotement diminue au fur et à 

LDRTQD�PTD�KDR�U@MS@TW�RD�Q@OOQNBGDMS�CDR�jMR�CD�BNTQRD�CD�EDQLDSTQD�2H�
la fonction n’est pas activée, on a un clignotement lent en ouverture et rapide 

en fermeture.

5.2.4 - Fonctions de deuxième niveau

s�7HPSV�GH�SDXVH}��Le temps de pause, c’est-à-dire le temps écoulé entre 

K@�jM�C�TMD�L@M�TUQD�C�NTUDQSTQD�DS�KD�CġATS�CD�K@�EDQLDSTQD�@TSNL@SHPTD��
ODTS�ĢSQD�OQNFQ@LLġ�Đ����������������DS����RDBNMCDR

s�(QWUÆH�DX[LOLDLUH�$8;}��La logique de commande prévoit une entrée auxi-

KH@HQD�PTH�ODTS�ĢSQD�BNMjFTQġD�C@MR�K�TMD�CDR���ENMBSHNMR�RTHU@MSDRŰ�
 - 2XYHUWXUH�SDUWLHOOH�W\SH��}� effectue la même fonction que l’entrée PAS À 

PAS en provoquant l’ouverture uniquement du vantail supérieur. Fonctionne 
uniquement avec le portail complètement fermé, autrement la commande est 
interprétée comme s’il s’agissait d’une commande PAS À PAS

 - 2XYHUWXUH�SDUWLHOOH�W\SH��}� effectue la même fonction que l’entrée PAS 
À PAS en provoquant l’ouverture des deux vantaux pour la moitié du temps 
prévu pour l’ouverture totale. Fonctionne uniquement avec le portail complè-
tement fermé, autrement la commande est interprétée comme s’il s’agissait 
d’une commande PAS À PAS

 -�6HXOHPHQW�2XYHUWXUH}��cette entrée effectue uniquement l’ouverture avec 
la séquence Ouv.-Stop-Ouv.-Stop

 -�6HXOHPHQW�)HUPHWXUH}� cette entrée effectue uniquement la fermeture 
avec la séquence Ferm.-Stop-Ferm.-Stop

 - 3KRWR��}��HIIHFWXH�OD�IRQFWLRQ�GX�GLVSRVLWLI�GH�VÆFXULWÆ��}3+272��}�
 - ([FOX}� l’entrée ne gère aucune fonction

s�7HPSV�GH�GÆFKDUJH}��Đ�K@�jM�CD�K@�L@M�TUQD�CD�%DQLDSTQD��PT@MC�KDR�U@M-

taux ont atteint la fermeture totale, le moteur bloque les vantaux avec la force 

OQNFQ@LLġD�)TRSD�@OQĠR��RH�BDSSD�ENMBSHNM�CD�BNLL@MCD�DRS�@BSHUD��TMD�
AQĠUD�HMUDQRHNM�CT�LNTUDLDMS�DRS�BNLL@MCġD�@jM�CD�CġBG@QFDQ�K@�OQDRRHNM�

DM�DWBĠR�DWDQBġD�O@Q�KD�LNSDTQ�RTQ�KDR�U@MS@TW
s�6HQVLELOLWÆ�DPSÅUHPÆWULTXH}��La logique de commande dispose d’un sys-

SĠLD�ONTQ�K@�LDRTQD�CT�BNTQ@MS�@ARNQAġ�O@Q�KDR�CDTW�LNSDTQR�PTH�DRS�TSH-
KHRġ�ONTQ�CġSDBSDQ�KDR�jMR�CD�BNTQRD�LġB@MHPTDR�DS�KDR�ġUDMSTDKR�NARS@BKDR�
durant le mouvement du portail. Le courant absorbé dépendant de condi-

tions variables (poids portail, frottements divers, coups de vent, variations de 

SDMRHNM��DSB��HK�@�ġSġ�OQġUT�CD�ONTUNHQ�LNCHjDQ�KD�RDTHK�C�HMSDQUDMSHNM�(K�DRS�
OQġUT���MHUD@TWŰ��KD�CDFQġ���DRS�KD�OKTR�RDMRHAKD��ENQBD�LHMHLTL���KD�CDFQġ���
DRS�KD�LNHMR�RDMRHAKD��ENQBD�L@WHLTL�

 L’augmentation du degré de sensibilité ampéremétrique entraîne l’aug-

mentation de la vitesse du ralentissement dans la phase de fermeture de la 

manœuvre.

� $77(17,21}��t�/D�IRQFWLRQ��}DPSÅUHPÆWULTXH}��RSSRUWXQÆPHQW�UÆJOÆH�
�DLQVL�TXH�GpDXWUHV�DVSHFWV�LQGLVSHQVDEOHV��SHXW�ÇWUH�XWLOH�SRXU�OH�UHV-
SHFW�GHV�QRUPHV�HXURSÆHQQHV��(1�������HW�(1��������TXL�GHPDQGHQW�
OpXWLOLVDWLRQ�GH�WHFKQLTXHV�RX�GLVSRVLWLIV�DƄQ�GH�OLPLWHU�OHV�IRUFHV�HW�OD�
GDQJHURVLWÆ�GDQV�OH�PRXYHPHQW�GHV�SRUWHV�HW�SRUWDLOV�DXWRPDWLTXHV�

s�5HWDUG�YDQWDLO}��Le retard au démarrage du moteur du vantail inférieur peut 

ĢSQD�OQNFQ@LLġ�Đ���������������NT�����CT�SDLOR�CD�SQ@U@HK

5.3 - Modalités de programmation

3NTSDR�KDR�ENMBSHNMR�CġBQHSDR�C@MR�KD�O@Q@FQ@OGD����gŰ%NMBSHNMR�OQNFQ@L-

L@AKDRŰu��ODTUDMS�ĢSQD�BGNHRHDR�Đ�SQ@UDQR�TMD�OG@RD�CD�OQNFQ@LL@SHNM�PTH�
se termine par la mémorisation des choix effectués. Dans la logique de com-

L@MCD��HK�X�@�TMD�LġLNHQD�PTH�L@HMSHDMS�KDR�ENMBSHNMR�DS�KDR�O@Q@LĠSQDR�QDK@SHER�
à l’automatisme.

/NTQ�SNTSDR�KDR�OG@RDR�CD�OQNFQ@LL@SHNM�NM�TSHKHRD�KDR�SNTBGDR�/��/��DS�/���
S@MCHR�PTD�KDR���KDCR�+��+�v+��HMCHPTDQNMS�KD�O@Q@LĠSQD�RġKDBSHNMMġ
(K�DRS�OQġUT���MHUD@TW�CD�OQNFQ@LL@SHNMŰ�

• Dans le SUHPLHU�QLYHDX il est possible d’activer ou de désactiver les fonc-

SHNMR�"G@PTD�KDC�+���+�v+��BNQQDRONMC�Đ�TMD�ENMBSHNM��RH�K@�KDC�DRS�@KKT-

mée, la fonction est active, si elle est éteinte, elle est désactivée.

Le premier niveau est constitué de 2 parties sélectionnables en pressant la 

touche P3. La LED P3 correspondante indique laquelle des 2 parties est sélec-

tionnée.

3UHPLHU�QLYHDX��OHG�3��Ƅ[H����GHX[LÅPH�SDUWLH��OHG�3��DOOXPÆH�

+DC�+�� +DC�+�� +DC�+�� +DC�+�� +DC�+�
Stand-by total Serrure Halte résistif Portails lourds SCA 

Phototest    proportionnel

3UHPLHU�QLYHDX��OHG�3��Ƅ[H����SUHPLÅUH�SDUWLH��OHG�3��ÆWHLQWH�

+DC�+�� +DC�+�� +DC�+�� +DC�+�� +DC�+�
Fermeture  Fonction Préclignotement� 5HIHUPH�DSUÅV�� 5HWDUG�
DXWRPDWLTXH� FROOHFWLYH� � SKRWR� HQ�RXYHUWXUH

3UHPLHU�QLYHDX��OHG�3��Ƅ[H����SUHPLÅUH�SDUWLH��OHG�3��ÆWHLQWH�

+DC�+�� +DC�+�� +DC�+�� +DC�+�� +DC�+�
Fermeture  Fonction Préclignotement� 5HIHUPH�DSUÅV�� 5HWDUG�
DXWRPDWLTXH� FROOHFWLYH� � SKRWR� HQ�RXYHUWXUH

q�#T�OQDLHDQ�MHUD@T�CD� K@�OQDLHĠQD�O@QSHD��NM�ODTS�O@RRDQ�@T�GHX[LÅPH�
QLYHDX�NŔ�HK�DRS�ONRRHAKD�CD�BGNHRHQ�KD�O@Q@LĠSQD�QDK@SHE�Đ�K@�ENMBSHNM��Đ�BG@PTD�
KDC�BNQQDRONMC�TMD�U@KDTQ�CHEEġQDMSD�Đ�@RRNBHDQ�@T�O@Q@LĠSQD

3UHPLHU�QLYHDX��OHG�3��Ƅ[H����GHX[LÅPH�SDUWLH��OHG�3��DOOXPÆH�

+DC�+�� +DC�+�� +DC�+�� +DC�+�� +DC�+�
6WDQG�E\�WRWDO� 6HUUXUH�ÆOHFWULTXH� +DOWH�UÆVLVWLI� 3RUWDLOV�ORXUGV� 6&$�
Phototest    proportionnel

'HX[LÅPH�QLYHDX��

P@Q@LĠSQD : P@Q@LĠSQD : P@Q@LĠSQD : P@Q@LĠSQD : P@Q@LĠSQD :

Temps   Entrée AUX  Temps de  Sensibilité Retard

de pause  décharge DPSÅUHPÆWULTXH�� YDQWDLO�
+�����R� +����.TUUDQSTQD� +���� TBTMD� +����#DFQġ��� +������R
� O@QSHDKKD�SXOD��� CġBG@QFD� �OKTR�RDMRHAKD�

+������R� +����.TUUDQSTQD� +�������R� +����#DFQġ��� +�������
 partielle type 2

+������R� +����2DTKDLDMS�� +�������R� +����#DFQġ��� +�������� �
� .TUDQSTQD

+������R� +����2DTKDLDMS�� +�������R� +����#DFQġ��� +�������� �
 Fermeture

+������R� +����/GNSN��� +�����R� +����#DFQġ��� +�������
� � � �LNHMR�RDMRHAKD�

� 3NTSDR�KDR�� � 3NTSDR�KDR�ġSDHMSDR��� �
 leds éteintes :   Degré 6 (sensibilité

� DMSQġD�MNM� � @LOĠQDLġSQHPTD
� TSHKHRġD�� � L@W�  
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��������3URJUDPPDWLRQ�GH�SUHPLHU�QLYHDX}��IRQFWLRQV
Dans le premier niveau il est possible d’activer ou de désactiver les fonctions. 

#@MR�KD�OQDLHDQ�MHUD@T�K@�KDC�/��DRS�SNTINTQR�@KKTLġD��KDR�KDCR�+��+�v+��@KKT-

mées indiquent les fonctions actives, les leds éteintes indiquent les fonctions 

désactivées. La led clignotante indique la fonction sélectionnée, si le clignote-

ment est bref la fonction est désactivée, si le clignotement est long la fonction 

DRS�@BSHUD�/NTQ�O@RRDQ�CD�K@�OQNFQ@LL@SHNM�OQDLHĠQD�O@QSHD�Đ�K@�CDTWHĠLD�
partie et vice versa presser la touche P3.

TABLEAU A1���3RXU�HQWUHU�GDQV�OD�SURJUDPPDWLRQ�SUHPLHU�QLYHDX

01. /QDRRDQ�KDR�SNTBGDR�/��DS�/��ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR
 Un clignotement rapide de toutes les leds indique que l’on est entré en programmation

TABLEAU A2���3RXU�DFWLYHU�RX�GÆVDFWLYHU�XQH�IRQFWLRQ

01. /QDRRDQ�OKTRHDTQR�ENHR�CD�RTHSD�/��ITRPT�Đ�ONQSDQ�K@�KDC�BKHFMNS@MSD�RTQ�K@�ENMBSHNM�CġRHQġD
 

02. Presser P2 pour activer ou désactiver la fonction

 

TABLEAU A3���3RXU�SDVVHU�GH�OD�SUHPLÅUH�½�OD�GHX[LÅPH�SDUWLH�GX�SUHPLHU�QLYHDX��HW�YLFH�YHUVD�

01. Presser la touche P3

 

TABLEAU A4���3RXU�VRUWLU�GX�SUHPLHU�QLYHDX�HQ�FRQƄUPDQW�OHV�PRGLƄFDWLRQV

01.  OOTXDQ�RTQ�K@�SNTBGD�/��OTHR�ITRSD�@OQĠR�RTQ�K@�SNTBGD�/���DM�KDR�L@HMSDM@MS�DMENMBġDR�ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR
 

TABLEAU A5���3RXU�VRUWLU�GX�SUHPLHU�QLYHDX�HQ�DQQXODQW�OHV�PRGLƄFDWLRQV

01. /QDRRDQ�/��ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR��NT�@SSDMCQD���LHMTSD��NT�ġSDHMCQD�K�@KHLDMS@SHNM
 

 

��������3URJUDPPDWLRQ�GH�GHX[LÅPH�QLYHDX}��SDUDPÅWUHV
#@MR�KD�CDTWHĠLD�MHUD@T�HK�DRS�ONRRHAKD�CD�BGNHRHQ�KDR�O@Q@LĠSQDR�QDK@SHER�@TW�
ENMBSHNMR�+D�CDTWHĠLD�MHUD@T�DRS�@SSDHMS�TMHPTDLDMS�DM�O@RR@MS�O@Q�KD�OQDLHDQ�

niveau.

#@MR�KD�CDTWHĠLD�MHUD@T��K@�KDC�/��BKHFMNSD�Q@OHCDLDMS�S@MCHR�PTD�KDR���@TSQDR�
KDCR�+��+�v+��HMCHPTDMS�KD�O@Q@LĠSQD�RġKDBSHNMMġ

TABLEAU B1���3RXU�HQWUHU�GDQV�OD�SURJUDPPDWLRQ�GHX[LÅPH�QLYHDX

01. $MSQDQ�DM�OQNFQ@LL@SHNM�OQDLHDQ�MHUD@T�DM�OQDRR@MS�KDR�SNTBGDR�/��DS�/��ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR
 

02. 2ġKDBSHNMMDQ�K@�ENMBSHNM�DM�OQDRR@MS�/��ITRPT�Đ�BD�PTD�K@�KDC�BKHFMNS@MSD�RD�CġOK@BD�RTQ�KD�ONHMS�CġRHQġ
 

03. $MSQDQ�C@MR�KD�CDTWHĠLD�MHUD@T�DM�OQDRR@MS�K@�SNTBGD�/��ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR
 

TABLEAU B2���3RXU�FKRLVLU�OH�SDUDPÅWUH

01. /QDRRDQ�OKTRHDTQR�ENHR�/��ITRPT�Đ�BD�PTD�K@�KDC�RD�CġOK@BD�RTQ�KD�O@Q@LĠSQD�CġRHQġ
 

TABLEAU B3���3RXU�UHYHQLU�DX�SUHPLHU�QLYHDX

01. /QDRRDQ�K@�SNTBGD�/�
 

TABLEAU B4���3RXU�VRUWLU�GX�SUHPLHU�QLYHDX�HQ�FRQƄUPDQW�OHV�PRGLƄFDWLRQV

01.  OOTXDQ�RTQ�K@�SNTBGD�/��OTHR�ITRSD�@OQĠR�RTQ�K@�SNTBGD�/���DM�KDR�L@HMSDM@MS�DMENMBġDR�ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR
 

TABLEAU B5���3RXU�VRUWLU�GX�SUHPLHU�QLYHDX�HQ�DQQXODQW�OHV�PRGLƄFDWLRQV

01. /QDRRDQ�/��ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR��NT�@SSDMCQD���LHMTSD��NT�ġSDHMCQD�K�@KHLDMS@SHNM
 

 

P1 P2

P1

P2

P3

P1 P2

 3s      ou� ���R

         ou 

P1

3 s

3 sP1 P2

 3s      ou� ���R

        ou 

P1 P2

P1

P1

P2

P1

P2
3 s
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5.3.3 - Effacement de la mémoire

Chaque nouvelle programmation remplace les précédentes, normalement, il 

M�DRS�CNMB�O@R�MġBDRR@HQD�gŰC�DEE@BDQ�SNTR�KDR�O@Q@LĠSQDRŰu�#@MR�SNTR�KDR�
B@R��K�DEE@BDLDMS�SNS@K�CD�K@�LġLNHQD�DRS�ONRRHAKD�@UDB�BDSSD�RHLOKD�NOġQ@SHNMŰ��

$77(17,21���$SUÅV�OpHIIDFHPHQW�GH�OD�PÆPRLUH��WRXWHV�OHV�IRQFWLRQV�
UHYLHQQHQW�DX[�YDOHXUV�SUÆSURJUDPPÆHV�HW�LO�HVW�QÆFHVVDLUH�GH�SURFÆ-
GHU�½�XQH�QRXYHOOH�UHFKHUFKH�GHV�ƄQV�GH�FRXUVH�

([HPSOH�GH�SURJUDPPDWLRQ�GH�SUHPLHU�QLYHDX��
DFWLYHU�OD�IRQFWLRQ��}FROOHFWLYH}��HW�DFWLYHU�OD�VRUWLH�SRXU��}VHUUXUH�ÆOHFWULTXH}�

01. $MSQDQ�DM�OQNFQ@LL@SHNM�OQDLHDQ�MHUD@T�DM�OQDRR@MS�KDR�SNTBGDR�/��DS�/��ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR

02. /QDRRDQ���ENHR�/��ITRPT�Đ�BD�PTD�KD�BKHFMNSDLDMS�RD�CġOK@BD�RTQ�K@�KDC����KD�BKHFMNSDLDMS�DRS�AQDE�

03.  BSHUDQ�K@�ENMBSHNM�gŰ"NKKDBSHUDŰu�DM�OQDRR@MS�/���KD�BKHFMNSDLDMS�RDQ@�KNMF�

04. /QDRRDQ�TMD�ENHR�/��ONTQ�@BSHUDQ�K@�CDTWHĠLD�O@QSHD��K@�KDC�CD�/��R�@KKTLD�

05. /QDRRDQ���ENHR�/��ITRPT�Đ�BD�PTD�KD�BKHFMNSDLDMS�RD�CġOK@BD�RTQ�K@�KDC����KD�BKHFMNSDLDMS�DRS�AQDE�

06.  BSHUDQ�K@�RNQSHD�gŰ2DQQTQD�ġKDBSQHPTDŰu�DM�OQDRR@MS�/���KD�BKHFMNSDLDMS�RDQ@�KNMF�

07. 2NQSHQ�CD�K@�OQNFQ@LL@SHNM��@UDB�LġLNQHR@SHNM��DM�@OOTX@MS�RTQ�K@�SNTBGD�/��OTHR�ITRSD�@OQĠR�RTQ�K@�SNTBGD�/���� � � �
en les maintenant enfoncées pendant au moins 3 secondes

([HPSOH�GH�SURJUDPPDWLRQ�GH�GHX[LÅPH�QLYHDX���PRGLƄHU�OD��}VHQVLELOLWÆ�DPSÅUHPÆWULTXH}�

01. $MSQDQ�DM�OQNFQ@LL@SHNM�OQDLHDQ�MHUD@T�DM�OQDRR@MS�KDR�SNTBGDR�/��DS�/��ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR

02. /QDRRDQ���ENHR�K@�SNTBGD�/��ONTQ�CġOK@BDQ�K@�KDC�BKHFMNS@MSD�RTQ�K@�KDC��

03. /@RRDQ�@T�CDTWHĠLD�MHUD@T�DM�OQDRR@MS�/��ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR

04. /QDRRDQ���ENHR�/��ITRPT�Đ�BD�PTD�K@�KDC���R�@KKTLD

05. 1DUDMHQ�@T�OQDLHDQ�MHUD@T�DM�OQDRR@MS�/�

06. 2NQSHQ�CD�K@�OQNFQ@LL@SHNM��@UDB�LġLNQHR@SHNM��DM�@OOTX@MS�RTQ�K@�SNTBGD�/��OTHR�ITRSD�@OQĠR�RTQ�K@�SNTBGD�/���� � � �
en les maintenant enfoncées pendant au moins 3 secondes

5.3.5 - Exemple de programmation de deuxième niveau

"H�@OQĠR��MNTR�HMCHPTNMR�KDR�ġS@ODR�MġBDRR@HQDR�ONTQ�LNCHjDQ�TM�O@Q@LĠSQD�

@T�CDTWHĠLD�MHUD@TŰ��MNTR�OQDMNMR�BNLLD�DWDLOKD�K@�LNCHjB@SHNM�CD�K@�RDM-

RHAHKHSġ�@LOĠQDLġSQHPTD�ITRPT�@T�gŰMHUD@T��Űu

5.3.4 - Exemple de programmation de premier niveau

"H�@OQĠR��MNTR�HMCHPTNMR�KDR�ġS@ODR�MġBDRR@HQDR�ONTQ�@BSHUDQ�DS�CġR@BSHUDQ�TMD�
ENMBSHNM�@T�OQDLHDQ�MHUD@TŰ��MNTR�OQDMNMR�BNLLD�DWDLOKD�K�@BSHU@SHNM�CD�K@�

ENMBSHNM�gŰ"NKKDBSHUDŰu�DS�K@�OQNFQ@LL@SHNM�CD�K@�RNQSHD�gŰ2" Űu�ONTQ�@BSHUDQ�K@�
serrure électrique.

P1 P2

2P1

P2

P3

P2

P1 P2

2P1

3s

3s

W�

P1 P2

3s

3s

3s

4P1

5P2

P2

P1

P1 P2

x3

x3

TABLEAU C1 - Pour effacer la mémoire

01. Couper l’alimentation de la logique de commande et attendre que toutes les leds soient éteintes       

�ġUDMSTDKKDLDMS�DMKDUDQ�KD�ETRHAKD�%��

02. /QDRRDQ�RHLTKS@MġLDMS�DS�L@HMSDMHQ�DMENMBġDR�KDR�CDTW�SNTBGDR�/��DS�/��RTQ�K@�B@QSD�DS�rétablir l’alimentation      

électrique de la logique de commande

03. Au bout de 3 secondes exactement, QDKĒBGDQ�H�SNTBGDR�/��DS�/�

2H�K�DEE@BDLDMS�CD�K@�LġLNHQD�@�ġSġ�DEEDBSTġ�BNQQDBSDLDMS��SNTSDR�KDR�KDCR�R�ġSDHFMDMS�ODMC@MS���RDBNMCD���RH�KDR�KDCR�BNMSHMTDMS�Đ�BKHFMNSDQ��HK�E@TS�
répétertoute la procédure d’effacement de la mémoire.

3s

P1 P2

P1 P2

et
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5.3.6 - Schéma pour la programmation

+@�jFTQD�BH�CDRRNTR�CNMMD�KD�RBGġL@�BNLOKDS�CD�K@�OQNFQ@LL@SHNM�CDR�ENMB-

SHNMR�DS�CDR�O@Q@LĠSQDR�BNQQDRONMC@MSR�#@MR�K@�LĢLD�jFTQD�RNMS�HMCHPTġDR�

KDR�ENMBSHNMR�DS�KDR�O@Q@LĠSQDR�OQġOQNFQ@LLġR�HMHSH@KDLDMS�NT�@OQĠR�TM�DEE@BD-

ment complet de la mémoire.

On
Off

On
Off

P1

P1

P2

P3

P1

P2

P3

P1

P2

P3

P1

P2

P3

P1

P2

P3

P1

P2

P3

P2

P3

P3

P1

P2

P3

��� �� P���� P����
1

P��
�����

���

Fonctionnement
normal 

Led P1 Clignotement lent

Premier Niveau
Led P1 allumée fixe

Deuxième niveau
Led P1 clignotement rapide ����

�����1
����

�����2
�����
�����

f����
�����

P�����2

�������������������n������f������������������������

P1+P2
pendant 3 s

P1
pendant 3 s
(ne pas sauvegarder)

P1+P2
pendant 3 s
(sauvegarder)

������ ��������fP�������f����
���������

��������

Entrée auxiliaire (*)

Décharge

� ��3 ���

����n���

1�3 2

Sensibilité ampèremétrique

1 2 3

�����

� �

Décalage en ouverture

� 1� 2�

�

3� ��

� 1� 2�

����n���

�� ��

Temps de pause

P1
P2

pendant 3 s

���n����
�����
P��������

������� ����
�������f

P�������
������

���
��������

(*)

o.p. TYPE 1� .TUDQSTQD�O@QSHDKKD�SXOD���� �
 mouvement uniquement du vantail

� RTOġQHDTQ�:BNMS@BS�-.<

o.p. TYPE 2� .TUDQSTQD�O@QSHDKKD�SXOD���� �
 mouvement des deux moteurs   

 pour la moitié du temps de travail 

� :BNMS@BS�-.<

Seulement ouverture £ stop £ ouvre £ stop...

RXYHUWXUH� :BNMS@BS�-.<

Seulemen fermeture £ stop £ ferme £ stop... 

fermeture � :BNMS@BS�-.<

Photo 2 utilisé comme photo 2

� :BNMS@BS�-%<
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6.1 - &RQQH[LRQ�GpXQ�UÆFHSWHXU�UDGLR
La logique de commande dispose d’un connecteur pour l’embrochage d’une 

car te radio à 4 canaux avec connecteur SM, qui permet de commander la 

logique de commande à distance au moyen d’émetteurs qui agissent sur les 

DMSQġDR�BNMENQLġLDMS�@T�S@AKD@T�BH�CDRRNTRŰ�

6RUWLH�5ÆFHSWHXU� (QWUÆH�/RJLTXH�GH�FRPPDQGH
-¦��� /@RŰĐ�O@R

-¦���  47��U@KDTQ�OQġOQNFQ@LLġDŰ��.TUDQSTQD�O@QSHDKKD���

-¦��� gŰ2DTKDLDMS�NTUDQSTQDŰu

-¦��� gŰ2DTKDLDMS�EDQLDSTQDŰu

6.2 - Connexion de la batterie tampon mod. PS124

La logique de commande est prévue pour être alimentée par des batteries 

S@LONM�/2����DM�B@R�CD�BNTOTQD�CD�BNTQ@MS�CD�RDBSDTQ�/NTQ�DEEDBSTDQ�K�HMR-
tallation et la connexion de la batterie, procéder comme indiqué ƄJ����.

������&RQQH[LRQ�GX�V\VWÅPH�6ROHP\R
+@�KNFHPTD�CD�BNLL@MCD�DRS�OQġUTD�ONTQ�ĢSQD�@KHLDMSġD�O@Q�KD�RXRSĠLD�C�@KH-
LDMS@SHNM�OGNSNUNKS@ĳPTD�gŰ2NKDLXNŰu��O@MMD@T�OGNSNUNKS@ĳPTD�DS�A@SSDQHD�Đ����
5��/NTQ�BNMMDBSDQ�K�@BBTLTK@SDTQ�CD�gŰ2NKDLXNŰu�Đ�K@�KNFHPTD��TSHKHRDQ�RTQ�BDKKD�
BH�K@�OQHRD�MNQL@KDLDMS�TSHKHRġD�ONTQ�K@�A@SSDQHD�S@LONM��UNHQ�O@Q@FQ@OGD����

,03257$17}�
��4XDQG�OpDXWRPDWLVPH�HVW�DOLPHQWÆ�SDU�OH�V\VWÅPH��}6ROHP\R}���LO�1(�
DOIT PAS ÊTRE ALIMENTÉ simultanément aussi par le secteur élec-
WULTXH�
��/H�V\VWÅPH��}6ROHP\R}��SHXW�ÇWUH�XWLOLVÆ�VHXOHPHQW�VL�GDQV�OD�ORJLTXH�
GH�FRPPDQGH�OD�IRQFWLRQ��}6WDQG�E\�WRWDO}��HVW�DFWLYÆH��21��HW�VL�OHV�
FRQ�QH[LRQV�UHVSHFWHQW�OH�VFKÆPD�GH�OD�ƄJ���D�

APPROFONDISSEMENTS : accessoires6

$XFXQH�/('�QpHVW�DOOXPÆH}�
q� 5ġQHjDQ�RH�K@�KNFHPTD�CD�BNLL@MCD�DRS�@KHLDMSġDŰ��UġQHjDQ�K@�OQġRDMBD�@TW�
ANQMDR������C�TMD�SDMRHNM�C�DMUHQNM����5BB��NT����5BB�@UDB�@KHLDMS@SHNM�
O@Q�A@SSDQHD�

q�5ġQHjDQ�KDR���ETRHAKDR��RH�K@�KDC�/��M�DRS�O@R�@KKTLġD�NT�BKHFMNS@MSD�DKKD�MNM�
plus, on est probablement en présence d’une panne grave et la logique de 

commande devra être remplacée.

/D�OHG�3��FOLJQRWH�UÆJXOLÅUHPHQW�PDLV�OHV�OHGV�HQWUÆHV�/���/����/��QH�
UHƅÅWHQW�SDV�OpÆWDW�GHV�HQWUÆHV�UHVSHFWLYHV
• Éteindre momentanément l’alimentation pour sortir d’une éventuelle phase 

de programmation.

q� 5ġQHjDQ�@SSDMSHUDLDMS�KDR�BNMMDWHNMR�RTQ�KDR�ANQMDR�����

La led P1 clignote toutes les 4 secondes
q� +@�KNFHPTD�CD�BNLL@MCD�DRS�DM�gŰ2S@MC�AX�SNS@KŰu

/D�SURFÆGXUH�GH��}5HFKHUFKH�DXWRPDWLTXH}��QH�GÆPDUUH�SDV
q� +@�OQNBġCTQD�CD�gŰ1DBGDQBGD�@TSNL@SHPTDŰu�R�@BSHUD�TMHPTDLDMS�RH�DKKD�
M�@�I@L@HR�ġSġ�DEEDBSTġD�NT�RH�K@�LġLNHQD�@�ġSġ�DEE@BġD�/NTQ�UġQHjDQ�RH�K@�
mémoire est vide, éteindre momentanément l’alimentation, à l’allumage 

toutes les leds doivent clignoter rapidement pendant environ 6 secondes. Si 

elles ne clignotent que pendant 3 secondes, la mémoire contient déjà des 

U@KDTQR�U@K@AKDR�2H�K�NM�UDTS�DEEDBSTDQ�TMD�MNTUDKKD�gŰ1DBGDQBGD�@TSNL@-

SHPTDŰu�HK�E@TS�DEE@BDQ�BNLOKĠSDLDMS�K@�LġLNHQD

/D��}5HFKHUFKH�DXWRPDWLTXH}��QpD�MDPDLV�ÆWÆ�HIIHFWXÆH�PDLV�OD�SURFÆ-
dure ne démarre pas ou se comporte de façon erronée
q� /NTQ�@BSHUDQ�K@�OQNBġCTQD�CD�gŰ1DBGDQBGD�@TSNL@SHPTDŰu�HK�E@TS�PTD�K�HMRS@KK@-

tion et tous les dispositifs de sécurité fonctionnent parfaitement.

• S’assurer qu’aucun dispositif connecté aux entrées n’intervient durant la 

gŰ1DBGDQBGD�@TSNL@SHPTDŰu
q� /NTQ�PTD�K@�gŰ1DBGDQBGD�@TSNL@SHPTDŰu�CġL@QQD�BNQQDBSDLDMS��KDR�KDCR�RTQ�

les entrées doivent être allumées comme indiqué ƄJ������K@�KDC�/��CNHS�BKH-
gnoter au rythme d’une seconde.

/D��}5HFKHUFKH�DXWRPDWLTXH}��D�ÆWÆ�HIIHFWXÆH�FRUUHFWHPHQW�PDLV�OD�
PDQzXYUH�QH�GÆPDUUH�SDV
q� 5ġQHjDQ�PTD�KDR�KDCR�CDR�RġBTQHSġR��' +3$��/'.3.��/'.3.��DS�ġUDMSTDKKD-

LDMS�/'.3.���RNMS�@KKTLġDR�DS�PTD�K@�KDC�CD�K@�BNLL@MCD�PTH�DRS�@BSHUġD�
�/ 2�½�/ 2�NT� 47��R�@KKTLD�ODMC@MS�K@�CTQġD�CD�K@�BNLL@MCD

q� 2H� KD�ENMBSHNMMDLDMS�gŰ/GNSNSDRSŰu�DRS�@BSHUġ�DS�PTD�KDR�OGNSNBDKKTKDR�MD�
ENMBSHNMMDMS�O@R�BNQQDBSDLDMS��K@�KDC�#( &-.23("�RHFM@KD�K�@MNL@KHD�O@Q���
clignotements.

'XUDQW�OH�PRXYHPHQW��OH�SRUWDLO�HIIHFWXH�XQH�LQYHUVLRQ
+DR�B@TRDR�PTH�OQNUNPTDMS�TMD�HMUDQRHNM�RNMSŰ�
q� 4MD�HMSDQUDMSHNM�CDR�OGNSNBDKKTKDR��/'.3.��DM�NTUDQSTQD��/'.3.�NT�/'.-

QUE FAIRE SI…
�JXLGH�SRXU�OD�UÆVROXWLRQ�GHV�SUREOÅPHV�7

3.��CTQ@MS�K@�EDQLDSTQD�Ű��C@MR�BD�B@R��BNMSQŃKDQ�KDR�BNMMDWHNMR�CDR�OGNSN-

BDKKTKDR�DS�UġQHjDQ�ġUDMSTDKKDLDMS�KDR�KDCR�CD�RHFM@KHR@SHNM�CDR�DMSQġDR
q� 4MD� HMSDQUDMSHNM� CD� K@� ENMBSHNM� @LOĠQDLġSQHPTD� CTQ@MS� K@� BNTQRD� CDR�
LNSDTQR��DS�CNMB�O@R�Đ�OQNWHLHSġ�CDR�ATSġDR�LġB@MHPTDR��DRS�BNMRHCġQġD�
BNLLD�TM�NARS@BKD�DS�OQNUNPTD�TMD�HMUDQRHNM�/NTQ�BNMSQŃKDQ�R�HK�X�@�DT�TMD�
HMSDQUDMSHNM�CD�K@�ENMBSHNM�@LOĠQDLġSQHPTD��BNLOSDQ�KDR�BKHFMNSDLDMSR�CD�K@�
KDC�#H@FMNRSHBŰ����BKHFMNSDLDMS�RHFM@KD�K�HMSDQUDMSHNM�CD�K@�ENMBSHNM�@LOĠQD-

LġSQHPTD�RTQ�KD�LNSDTQ�M¦������BKHFMNSDLDMSR�RTQ�KD�LNSDTQ�M¦��

MAINTENANCE DU PRODUIT8

La logique de commande MC424, en tant que partie électronique, n’a besoin 

C�@TBTMD�L@HMSDM@MBD�O@QSHBTKHĠQD�5ġQHjDQ�SNTSDENHR�OġQHNCHPTDLDMS��@T�LNHMR�
tous les 6 mois, le bon fonctionnement de toute l’installation suivant ce qui est 

indiqué dans le chapitre 3.

MISE AU REBUT DU PRODUIT

&H�SURGXLW�HVW�SDUWLH�LQWÆJUDQWH�GH�OpDXWRPDWLVPH�HW�GRLW�GRQF�ÇWUH�PLV�
DX�UHEXW�DYHF�FH�GHUQLHU�
"NLLD�ONTQ�K�HMRS@KK@SHNM��Đ�K@�jM�CD�K@�CTQġD�CD�UHD�CD�BD�OQNCTHS��KDR�NOġQ@-

SHNMR�CD�CġL@MSĠKDLDMS�CNHUDMS�ĢSQD�DEEDBSTġDR�O@Q�CT�ODQRNMMDK�PT@KHjġ
"D�OQNCTHS�DRS�BNMRSHSTġ�CD�CHEEġQDMSR�SXODR�CD�L@SġQH@TWŰ��BDQS@HMR�ODTUDMS�
être recyclés, d’autres doivent être mis au rebut. Informez-vous sur les sys-

SĠLDR�CD�QDBXBK@FD�NT�CD�LHRD�@T�QDATS�OQġUTR�O@Q�KDR�QĠFKDLDMSR��DM�UHFTDTQ�
dans votre pays, pour cette catégorie de produit.

$WWHQWLRQ}� – certains composants du produit peuvent contenir des subs-

tances polluantes ou dangereuses qui pourraient avoir des effets nuisibles sur 

l’environnement et sur la santé des personnes s’ils étaient jetés dans la nature.

"NLLD�K�HMCHPTD�KDŰRXLANKD�BH�BNMSQD��HK�DRS�HMSDQCHS�CD�IDSDQ�
BD�OQNCTHS�@UDB�KDR�NQCTQDR�LġM@FĠQDR�/@Q�BNMRġPTDMS��
TSHKHRDQ�K@�LġSGNCD�CD�K@�gŰBNKKDBSD�RġKDBSHUD�Űu�ONTQ�K@�LHRD�
au rebut des composants conformément aux prescriptions 

des normes en vigueur dans le pays d’utilisation ou restituer 

le produit au vendeur lors de l’achat d’un nouveau produit 

équivalent.

$WWHQWLRQ}��l�KDR�QĠFKDLDMSR�KNB@TW�DM�UHFTDTQ�ODTUDMS�@OOKHPTDQ�CD�KNTQCDR�
sanctions en cas d’élimination illicite de ce produit.
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$9(57,66(0(176}��q�3NTSDR�KDR�B@Q@BSġQHRSHPTDR�SDBGMHPTDR�HMCHPTġDR�RD�QġEĠQDMS�Đ�TMD�SDLOġQ@STQD�@LAH@MSD�CD���Ű¦"�����Ű¦"��q�-HBD�2O@�RD�QġRDQUD�KD�
CQNHS�C�@OONQSDQ�CDR�LNCHjB@SHNMR�@T�OQNCTHS�Đ�SNTS�LNLDMS�RH�DKKD�KD�ITFDQ@�MġBDRR@HQD��DM�F@Q@MSHRR@MS�C@MR�SNTR�KDR�B@R�KDR�LĢLDR�ENMBSHNMR�DS�KD�LĢLD�SXOD�
d’utilisation prévu.

Alimentation de secteur� +NFHPTD�CD�BNLL@MCD�,"������ ����5~��������������'Y
� +NFHPTD�CD�BNLL@MCD�,"����5��������5~��������������'Y

Puissance max. absorbée� ����6

Alimentation de secours� O@Q�A@SSDQHDR�S@LONM�/2����DS�O@Q�JHS�RNK@HQD�2NKDLXN

Courant maximum moteurs� �� ��@UDB�MHUD@T�HMSDQUDMSHNM�ENMBSHNM�@LOĠQDLġSQHPTD�g�CDFQġ���u�

6RUWLH�DOLPHQWDWLRQ�VHUYLFHV� ���5� �BNTQ@MS�L@WHLTL�����L ��K@�SDMRHNM�ODTS�U@QHDQ�CD����Đ����5� �

Sortie phototest� ���5� �BNTQ@MS�L@WHLTL�����L ��K@�SDMRHNM�ODTS�U@QHDQ�CD����Đ����5� �

Sortie clignotant� ONTQ�BKHFMNS@MSR����5� ���OTHRR@MBD�L@WHLTL����6��K@�SDMRHNM�ODTS�U@QHDQ�CD����Đ����5� �

6RUWLH�YR\DQW�SRUWDLO� ONTQ�K@LODR����5� �OTHRR@MBD�L@WHLTL���6��K@�SDMRHNM�ODTS�U@QHDQ�CD����Đ����5� �
� NT�RDQQTQD�ġKDBSQHPTD����5~����6

Entrée HALTE� ONTQ�BNMS@BSR�-%�NT�QġRHRS@MBD�BNMRS@MSD�����*Ƅ�
������

7HPSV�GH�WUDYDLO� mesuré automatiquement

Temps de pause� OQNFQ@LL@AKD�Đ�������������������RDBNMCDR

Temps de décharge� OQNFQ@LL@AKD�Đ���������������������RDBNMCDR

5HWDUG�YDQWDLO�HQ�RXYHUWXUH� OQNFQ@LL@AKD�Đ���������������D�����CT�SDLOR�CD�SQ@U@HK

5HWDUG�YDQWDLO�HQ�IHUPHWXUH mesuré automatiquement

Sortie 1er moteur� ONTQ�LNSDTQR�6HMFN�6&�������6&����

Sortie 2e moteur� ONTQ�LNSDTQR�6HMFN�6&�������6&����
/RQJXHXU�PD[��F¿EOHV� @KHLDMS@SHNM� ���L
 alimentation kit solaire Solemyo   3 m

� LNSDTQRH� ���L
� @TSQDR�DMSQġDR�RNQSHDR� ���L
 BKHFMNS@MS� ���L
 2" � ���L
� RDQQTQD�ġKDBSQHPTD� ���L
� @MSDMMD� ���L (longueur conseillée : moins de 3 m�

Récepteur radio� BNMMDBSDTQ�SXOD�g�2,�u�ONTQ�QġBDOSDTQR�2,7(��2,7(2��.7(��,NCD�(�DS�,NCD�((�

7HPSÆUDWXUH�GH�VHUYLFH� CD������Đ����¦"

Indice de protection� (/�����@UDB�ANıSHDQ�HMS@BS�

Dimensions (mm)� ����W�����W�'����

Poids (kg)� ���

CARACTÉRISTIQUES TECHNIQUES DU PRODUIT

Déclaration CE de conformité
'ÆFODUDWLRQ�FRQIRUPH�DX[�'LUHFWLYHV}�����������&(��(0&�}����������&(��0'��DQQH[H�,,��SDUWLH�%

5HPDUTXH���/H�FRQWHQX�GH�FHWWH�GÆFODUDWLRQ�GH�FRQIRUPLWÆ�FRUUHVSRQG�½�FH�TXL�HVW�GÆFODUÆ�GDQV�OH�GRFXPHQW�RIƄFLHO��GÆSRVÆ�DX�VLÅJH�GH�1LFH�6�S�D���HW�HQ�SDUWLFXOLHU�½�VD�GHUQLÅUH�UÆYL-
sion disponible avant l’impression de ce manuel. Le présent texte a été réadapté pour des raisons d’édition. Une copie de la déclaration originale peut être demandée à Nice S.p.a. (TV) I.

Numéro :�����,"���� � 5ÆYLVLRQ���3  Langue : FR

Nom du fabricant :  Nice s.p.a.

Adresse :�� 5H@�/DYY@� KS@�����9(�1TRSHFMĠ��������.CDQYN��35��(S@KX
3HUVRQQH�DXWRULVÆH�½�FRQVWLWXHU�
OD�GRFXPHQWDWLRQ�WHFKQLTXH��   Nice s.p.a.

7\SH�GH�SURGXLW}��� +NFHPTD�CD�BNLL@MCD�ONTQ���LNSDTQR����5�BB
0RGÅOH���7\SH��� MC424

Accessoires : Récepteur radio SMXI, SMXIS

)D�RNTRRHFMġ��,@TQN�2NQCHMH��DM�PT@KHSġ�"GHDE�$WDBTSHUD�.EjBDQ��CġBK@QD�RNTR�RNM�DMSHĠQD�QDRONMR@AHKHSġ�PTD�KD�OQNCTHS�RTRLDMSHNMMġ�DRS�BNMENQLD�@TW�CHRON-

RHSHNMR�OQDRBQHSDR�O@Q�KDR�CHQDBSHUDR�RTHU@MSDRŰ�
q�#(1$"3(5$����������"$�CT�/ 1+$,$-3�$41./Í$-�$3�#4�".-2$(+�CT����CġBDLAQD������QDK@SHUD�@T� Q@OOQNBGDLDMS�CDR� KġFHRK@SHNMR�CDR�ÍS@SR�
LDLAQDR�BNMBDQM@MS�K@�BNLO@SHAHKHSġ�ġKDBSQNL@FMġSHPTD�DS�@AQNFD@MS�K@�#HQDBSHUD��������"$$��RDKNM�KDR�MNQLDR�G@QLNMHRġDR�RTHU@MSDRŰ��� �
$-�����������������$-���������������
 ������

$M�NTSQD��KD�OQNCTHS�R�@UĠQD�BNMENQLD�Đ�K@�#HQDBSHUD�BH�@OQĠR�RDKNM�KDR�BNMCHSHNMR�DRRDMSHDKKDR�QDPTHRDR�ONTQ�KDR�gŰPT@RH�L@BGHMDRŰuŰ��
#HQDBSHUD���������"$�CT�/ 1+$,$-3�$41./Í$-�$3�#4�".-2$(+�CT����L@H������QDK@SHUD�@TW�L@BGHMDR�DS�LNCHj@MS�K@�#HQDBSHUD�������"$��QDENMSD�
q�-NTR�CġBK@QNMR�PTD�K@�CNBTLDMS@SHNM�SDBGMHPTD�ODQSHMDMSD�@�ġSġ�QDLOKHD�BNMENQLġLDMS�Đ�K� MMDWD�5((�!�CD�K@�#HQDBSHUD���������"$�DS�PTD�KDR�DWHFDMBDR�DRRDMSHDKKDR�RTHU@MSDR�
NMS�ġSġ�QDRODBSġDRŰ����������������������������������������������������������������
q�+D�OQNCTBSDTQ�R�DMF@FD�Đ�SQ@MRLDSSQD�@TW�@TSNQHSġR�M@SHNM@KDR��DM�QġONMRD�Đ�TMD�CDL@MCD�LNSHUġD��KDR�QDMRDHFMDLDMSR�ODQSHMDMSR�RTQ�K@�gŰPT@RH�L@BGHMDŰu��R@MR�OQġITCHBD�CD�
ses droits de propriété intellectuelle. 

q�2H�K@�gŰPT@RH�L@BGHMDŰu�DRS�LHRD�DM�RDQUHBD�C@MR�TM�O@XR�DTQNOġDM�CNMS�K@�K@MFTD�NEjBHDKKD�DRS�CHEEġQDMSD�CD�BDKKD�DLOKNXġD�C@MR�K@�OQġRDMSD�CġBK@Q@SHNM��K�HLONQS@SDTQ�DRS�SDMT�
d’accompagner la présente déclaration de la traduction y afférente.

q�-NTR�@UDQSHRRNMR�PTD�K@�gŰPT@RH�L@BGHMDŰu�MD�CDUQ@�O@R�ĢSQD�LHRD�DM�RDQUHBD�S@MS�PTD�K@�L@BGHMD�jM@KD�Đ�K@PTDKKD�DKKD�RDQ@�HMBNQONQġD�M�@TQ@�O@R�Đ�RNM�SNTQ�ġSġ�CġBK@QġD�BNMENQLD��
R�HK�X�@�KHDT��@TW�CHRONRHSHNMR�CD�K@�#HQDBSHUD���������"$

$M�NTSQD��KD�OQNCTHS�R�@UĠQD�BNMENQLD�@TW�MNQLDR�RTHU@MSDRŰ�
$-��������������
� �������
� ��������
� ��������
� �������
� ��������
� ��������
� ���������$-�����������������
 �������

+D�OQNCTHS�R�@UĠQD�BNMENQLD��C@MR�K@�KHLHSD�CDR�O@QSHDR�@OOKHB@AKDR��@TW�MNQLDR�RTHU@MSDRŰ�
$-�������������
 ��������$-�������������$-�������������$-�����������
 ������

.CDQYN�����ITHKKDS������� ��(MF�,@TQN�2NQCHMH��"GHDE�$WDBTSHUD�.EjBDQ�
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SMXI, SMXIS sont des récepteurs radio à 4 canaux pour logiques de com-

mandes munies de connecteur SM. Les émetteurs compatibles ont pour par-

ticularité que le code de reconnaissance est différent pour chaque émetteur. 

Ainsi, pour permettre au récepteur de reconnaître un émetteur donné, il faut 

procéder à la mémorisation du code de reconnaissance. Cette opération de 

mémorisation doit être répétée pour chaque émetteur que l’on souhaite utiliser 

pour commander la logique de commande.

1RWHV}�
– Dans le récepteur, on peut mémoriser jusqu’à un maximum de 256 émet-
teurs. Il n’est pas prévu de pouvoir effacer seulement un émetteur mais unique-
ment la totalité des codes.
– Pour des fonctions avancées, utiliser l’unité de programmation prévue à cet effet.

DESCRIPTION DU PRODUIT�
Le récepteur dispose de 4 sorties, toutes disponibles sur le connecteur situé en 

CDR�RNTR��ONTQ�R@UNHQ�PTDKKD�ENMBSHNM�DRS�@RRTQġD�O@Q�BG@PTD�RNQSHD�UNHQ�BG@OHSQD���
Dans la phase de mémorisation du code de l’émetteur, il est possible choisir 

DMSQD�BDR���NOSHNMRŰ�

Mode I - Tableau B1 : Chaque touche de l’émetteur active la sortie correspon-

C@MSD�C@MR�KD�QġBDOSDTQ��B�DRS�Đ�CHQD�PTD�K@�SNTBGD���@BSHUD�K@�RNQSHD����K@�SNTBGD�
2 active la sor tie 2, et ainsi de suite. Dans ce cas, il y a une seule phase de 

LġLNQHR@SHNM�ONTQ�BG@PTD�ġLDSSDTQŰ��ODT�HLONQSD��CTQ@MS�BDSSD�OG@RD��PTDKKD�
touche est pressée et un seul emplacement est occupé dans la mémoire.

Mode II - Tableau B2 :�.M�ODTS�@RRNBHDQ�Đ�BG@PTD�SNTBGD�CD�K�ġLDSSDTQ�TMD�
RNQSHD�O@QSHBTKHĠQD�CT�QġBDOSDTQ��O@Q�DWDLOKD�K@�SNTBGD���@BSHUD�K@�RNQSHD����K@�
touche 2 active la sortie 2, et ainsi de suite. Dans ce cas, il faut mémoriser 

l’émetteur, en ap puyant sur la touche voulue, pour chaque sortie à activer. 

Naturellement cha que touche peut activer une seule sortie, tandis que la même 

sortie peut être activée par plusieurs touches. À chaque touche correspond 

d’occupation d’un emplacement dans la mémoire.

TABLEAU B1���0ÆPRULVDWLRQ�PRGH�,��WRXWHV�OHV�WRXFKHV�VRQW�PÆPRULVÆHV�VXU�OD�VRUWLH�UHVSHFWLYH�GX�UÆFHSWHXU�

01. Presser et maintenir enfoncée la touche sur le récepteur pendant au moins 3 secondes

02. Quand la led s’allume, relâcher la touche

03. #@MR�KDR����RDBNMCDR�PTH�RTHUDMS��OQDRRDQ�ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR�TMD�SNTBGD�PTDKBNMPTD�CD�K�ġLDSSDTQ�Đ�LġLNQHRDQ

Note – VL�OD�PÆPRULVDWLRQ�D�ÆWÆ�HIIHFWXÆH�FRUUHFWHPHQW��OD�OHG�VXU�OH�UÆFHSWHXU�ÆPHWWUD���FOLJQRWHPHQWV}��VpLO�\�D�GpDXWUHV�� � � �
ÆPHWWHXUV�½�PÆPRULVHU��UÆSÆWHU�OD�SKDVH���GDQV�OHV����VHFRQGHV�TXL�VXLYHQW}��OD�SKDVH�GH�PÆPRULVDWLRQ�SUHQG�ƄQ�VL�� � � �
aucun nouveau code n’est reçu dans les 10 secondes qui suivent une mémorisation

INSTALLATION ANTENNE2

Pour obtenir un bon fonctionnement le récepteur a besoin d’une antenne type 

 !%�NT� !%*(3Ű��R@MR�@MSDMMD��K@�ONQSġD�RD�QġCTHS�Đ�PTDKPTDR�LĠSQDR�+�@M-

SDMMD�CNHS�ĢSQD�HMRS@KKġD�KD�OKTR�DM�G@TSDTQ�ONRRHAKDŰ��DM�OQġRDMBD�CD�RSQTBSTQDR�
en métal ou en béton armé, installer l’antenne au-dessus de celles-ci. Si le 

câble fourni avec l’antenne est trop court, utiliser un câble coaxial avec une 

HLOġC@MBD�CD����NGLR��DW�1&���Đ�E@HAKD�ODQSD���KD�BĒAKD�MD�CNHS�O@R�CġO@RRDQ�
K@�KNMFTDTQ�CD����L
Si l’antenne et installée dans un endroit dépourvu d’un bon plan de terre (struc-

STQDR�DM�L@ĝNMMDQHD��HK�DRS�ONRRHAKD�CD�BNMMDBSDQ�K@�ANQMD�CT�BNMCTBSDTQ�DWSġ-

rieur à la terre en améliorant ainsi la portée. Naturellement la prise de terre doit 

être à proximité et de bonne qualité. S’il n’est pas possible d’installer l’antenne 

@BBNQCġD� !%�NT� !%*(3�NM�ODTS�NASDMHQ�CD�ANMR�QġRTKS@SR�DM�TSHKHR@MS�BNLLD�
@MSDMMD�KD�ANTS�CD�jK�ENTQMH�@UDB�KD�QġBDOSDTQ��DM�KD�LNMS@MS�ġSDMCT�Đ�OK@S

$77(17,21�t�4XDQG�RQ�DFWLYH�OD�SKDVH�GH�PÆPRULVDWLRQ��QpLPSRUWH�TXHO�
émetteur correctement reconnu dans le rayon de réception de la radio 
HVW�PÆPRULVÆ��¦YDOXHU�DWWHQWLYHPHQW�FHW�DVSHFW��GÆEUDQFKHU�ÆYHQWXHOOH-
PHQW�OpDQWHQQH�SRXU�UÆGXLUH�OD�FDSDFLWÆ�GX�UÆFHSWHXU�

0¦025,6$7,21�'p81�¦0(77(853

Les procédures pour la mémorisation des émetteurs ont un temps d’exécution 

KHLHSDŰ��(K�E@TS�CNMB�KHQD�DS�BNLOQDMCQD�SNTSD�K@�OQNBġCTQD�@U@MS�CD�BNLLDMBDQ�
les opérations.

/NTQ�DEEDBSTDQ�K@�OQNBġCTQD�BH�@OQĠR��HK�E@TS�TSHKHRDQ�K@�SNTBGD�OQġRDMSD�RTQ�KD�ANı-
tier du récepteur radio (référence A, ƄJ���D��DS�K@�KDC�BNQQDRONMC@MSD��QġEġQDMBD�
B, ƄJ���D��Đ�F@TBGD�CD�K@�SNTBGD

1a

TABLEAU B2���0ÆPRULVDWLRQ�PRGH�,,��½�FKDTXH�WRXFKH�SHXW�ÇWUH�DVVRFLÆH�XQH�VRUWLH�SDUWLFXOLÅUH�GX�UÆFHSWHXU�

01. Presser et relâcher la touche sur le récepteur un nombre de fois égal à la sortie désirée        

���ENHR�ONTQ�RNQSHD�M¦�����ENHR�ONTQ�RNQSHD�M¦��

02. 5ġQHjDQ�PTD�K@�KDC�ġLDS�TM�MNLAQD�CD�BKHFMNSDLDMSR�ġF@K�Đ�K@�RNQSHD�CġRHQġD��QġOġSġR�Đ�TM�QXSGLD�QġFTKHDQ�C@MR�KDR�� � � �
���RDBNMCDR����BKHFMNSDLDMS�RH�RNQSHD�M¦�����BKHFMNSDLDMSR�RH�RNQSHD�M¦��

03. #@MR�KDR����RDBNMCDR�PTH�RTHUDMS��OQDRRDQ�ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR�K@�SNTBGD�CġRHQġD�CD�K�ġLDSSDTQ�Đ�LġLNQHRDQ

Note – VL�OD�PÆPRULVDWLRQ�D�ÆWÆ�HIIHFWXÆH�FRUUHFWHPHQW��OD�OHG�VXU�OH�UÆFHSWHXU�ÆPHWWUD���FOLJQRWHPHQWV}��VpLO�\�D�GpDXWUHV�� � � �
ÆPHWWHXUV�½�PÆPRULVHU��UÆSÆWHU�OD�SKDVH���GDQV�OHV����VHFRQGHV�TXL�VXLYHQW}��OD�SKDVH�GH�PÆPRULVDWLRQ�SUHQG�ƄQ�VL�� � � �
aucun nouveau code n’est reçu dans les 10 secondes qui suivent une mémorisation

smxi - smxis récepteur radio
0682

3sRX

TX

RX

2s

x3

2s

x3

RX

TX



F
R

12 – Français

0ÆPRULVDWLRQ�½�GLVWDQFH
Il est possible de mémoriser un nouvel émetteur dans la mémoire du récep-

teur sans agir directement sur la touche. Pour cela, il faut disposer d’un émet-

SDTQ�CġIĐ�LġLNQHRġ�DS�ENMBSHNMM@MS�BNQQDBSDLDMS�+D�MNTUDK�ġLDSSDTQ�gŰGġQH-
SDQ@�u�CDR�B@Q@BSġQHRSHPTDR�CD�BDKTH�PTH�DRS�CġIĐ�LġLNQHRġ�/@Q�BNMRġPTDMS��
si le premier émetteur est mémorisé en mode I, le nouveau sera mémorisé 

lui aussi en mode I et on pourra presser une touche quelconque des émet-

teurs. Si l’émetteur est mémorisé en mode I, le nouveau sera mémorisé lui 

aussi en mode II mais il faut presser, sur le premier émetteur, la touche qui 

@BSHUD�K@�RNQSHD�CġRHQġD��DS�RTQ�KD�CDTWHĠLD�ġLDSSDTQ��K@�SNTBGD�PTD�K�NM�CġRHQD�
mémoriser. Il faut lire toutes les instructions pour exécuter ensuite toutes les 

NOġQ@SHNMR�K�TMD�@OQĠR�K�@TSQD��R@MR�HMSDQQTOSHNMR�,@HMSDM@MS��@UDB�KDR�CDTW�
ġLDSSDTQR�PTD�MNTR�@OODKKDQNMR�-.45$ 4�BDKTH�@UDB�KD�BNCD�Đ�HMRġQDQ��DS�
ANCIEN celui déjà mémorisé, se placer dans le rayon d’action des radiocom-

L@MCDR��C@MR�KDR�KHLHSDR�CD�ONQSġD�L@WHLTL��DS�DEEDBSTDQ�KDR�ġS@ODR�HMCH-
quées dans le tableau.

TABLEAU B4 - Effacement de tous les émetteurs

01. Presser et maintenir enfoncée la touche sur le récepteur

02.  SSDMCQD�PTD�K@�KDC�R�@KKTLD�OTHR�@SSDMCQD�PT�DKKD�R�ġSDHFMD�DS�DMjM�@SSDMCQD�PT�DKKD�ġLDSSD���BKHFMNSDLDMSR

03. Relâcher la touche exactement durant le 3e clignotement

Note – Si la procédure a été effectuée correctement, au bout de quelques instants, la led émettra 5 clignotements

(K�DRS�ONRRHAKD�C�DEE@BDQ�SNTR�KDR�BNCDR�OQġRDMSR�C@MR�K@�LġLNHQD�@UDB�K@�OQNBġCTQD�RTHU@MSDŰ�

CARACTÉRISTIQUES TECHNIQUES DU PRODUIT

 Récepteurs : SMXI SMXIS

Décodage "NCD�SNTQM@MS�Đ����AHSR�%+.1� "NCD�SNTQM@MS�Đ����AHSR�2,(+.
Compatibilité émetteurs� %+.1��5$18�51��-("$�6 8��$1&.��/+ -.��-("$�.-$� 2,(+.

FUÆTXHQFH 433.92 MHz 433.92 MHz

,PSÆGDQFH�GpHQWUÆH ���*Ƅ� ���*Ƅ
Sorties ���RTQ�BNMMDBSDTQ�2,�� ���RTQ�BNMMDBSDTQ�2,�

Sensibilité RTOġQHDTQD�Đ����§5� RTOġQHDTQD�Đ����§5

Température de fonctionnement CD����Ű¦"�Đ�
���¦�"� CD����Ű¦"�Đ�
���¦�"

 Émetteurs : FLO2R SMILO

Touches �����NT���RTHU@MS�KDR�UDQRHNMR� ��NT��

Alimentation ���5� �!@SS���� � ���5�  Batt. 23 A

Absorption ���L � ���L 

FUÆTXHQFH de transmission 433.92 MHz 433.92 MHz

Temp. de fonctionnement CD����Ű¦"�Đ�
���¦�"� CD����Ű¦"�Đ�
���¦�"

Puissance rayonnée DRSHLġD�Đ�DMUHQNM���L6�/ 1 DRSHLġD�Đ�DMUHQNM���L6�/ 1

Portée DRSHLġD�Đ�����L��Đ�K�DWSġQHDTQ�Ű�����L��Đ�K�HMSġQHDTQ�C�ġCHjBDR� DRSHLġD�Đ�����L��Đ�K�DWSġQHDTQ�������L��à l’intérieur  

� � C�ġCHjBDR�

DLPHQVLRQV���SRLGV� ���W����W������LL������F� �����LL�W�'����LL������F

Codage numérique (����LHKKHNMR�CD�LHKKH@QCR�CD�BNLAHM@HRNMR� numérique (���LHKKH@QCR�CD�LHKKH@QCR�CD�BNLAHM@HRNMR�

$9(57,66(0(176}��q�3NTSDR�KDR�B@Q@BSġQHRSHPTDR�SDBGMHPTDR�HMCHPTġDR�RD�QġEĠQDMS�Đ�TMD�SDLOġQ@STQD�@LAH@MSD�CD���Ű¦"�����Ű¦"��q�-HBD�2O@�RD�QġRDQUD�KD�
CQNHS�C�@OONQSDQ�CDR�LNCHjB@SHNMR�@T�OQNCTHS�Đ�SNTS�LNLDMS�RH�DKKD�KD�ITFDQ@�MġBDRR@HQD��DM�F@Q@MSHRR@MS�C@MR�SNTR�KDR�B@R�KDR�LĢLDR�ENMBSHNMR�DS�KD�LĢLD�SXOD�
d’utilisation prévu. • La portée des émetteurs et la capacité de réception des récepteurs peut être sujette à des interférences qui peuvent en altérer les perfor-

mances. En cas d’interférences, Nice ne peut offrir aucune garantie sur la portée réelle de ses dispositifs.

TABLEAU B3���0ÆPRULVDWLRQ�½�GLVWDQFH

01. /QDRRDQ�ODMC@MS�@T�LNHMR���RDBNMCDR�K@�SNTBGD�RTQ�KD�-.45$+�ġLDSSDTQ��OTHR�K@�QDKĒBGDQ

02. Presser lentement 3 fois la touche sur l’ANCIEN émetteur

03. /QDRRDQ�KDMSDLDMS���ENHR�K@�SNTBGD�RTQ�KD�-.45$+�ġLDSSDTQ��OTHR�K@�QDKĒBGDQ

Note – s’il y a d’autres émetteurs à mémoriser, répéter toutes les phases pour chaque nouvel émetteur
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